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1. WSTEP

1.1. Przedmiot S.T.

Specyfikacja ST —01 odnosksio wymaga technicznych dotyexych wykonania i odbioru
robét rozbidrkowychktére zostam wykonane w ramach realizacji zadania pn.: Budynek
gminnej biblioteki publicznej dobudowany do potuolnej elewacji budynku remizy osp na
dziatce nr ewid. 726/1 patonej w Modliborzycach przy ul. Pitsudskiego, gmina
Modliborzyce

Zakres robot rozbiorkowych

Zakres obejmuje roboty zwdane z rozbiork istniepcej nawierzchni z kostki, kraunikow
obrzezy.

1.2. Zakres stosowania S.T.
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktnperetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych S.T.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyezasad prowadzenia robo6t rozbiérkowych
w czasie budowy, zgodnie z dokumenggmjojektows dla inwestycji pn.: Budynek gminnej
biblioteki publicznej dobudowany do potudniowejwéeji budynku remizy osp na dziatce nr
ewid. 726/1 poteonej w Modliborzycach przy ul. Pitsudskiego, gmMadliborzyce.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej S{ ggodne z obowrzujacymi odpowiednimi normami i W-
0-00.00 Wymagania Ogolne pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jdko wykonania rob6t oraz za zgodiio z
dokumentagj projektows, S.T. oraz poleceniamidgniera.

Ogdlne wymagania dotyaee robo6t podano w W-0-00.00.00 ,Wymagania ogolre 1p5.

2. MATERIALY

Ogdlne wymagania dotygee materiatéw, ich odzyskiwania i sktadowania, pudav ST
WO-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

Materiatami uzyskiwanymi z rozbiérki w czasie robétdacych tematem niniejszej
specyfikacji. g:

Gruz betonowy: roznej wielkasci kawatki betonu, pochodee ze zburzonej, rozbitepd”
rozkruszonej budowli betonowej lulelbetowej.

Gruz asfaltowy:- réznej wielkasci kawatki asfaltu, pochodze ze zburzonej, rozbitepd
rozkruszonej nawierzchni asfaltowe;.

3. SPRZET
Ogodlne wymagania dotygee stosowania spgt podano w W.0O. 00.00. Wymagania ogolne,
pkt. 3.



Do wykonywania rob6t rozbidrkowych, nalestosowa sprzt odpowiedni do tego rodzaju
robét. Sprzt budowlany powinien odpowiadgod wzgédem typow i ildci wymaganiom
zawartym w Projekcie Organizacji Rob6t zaakceptowaprzez lyniera.

4. TRANSPORT

Ogodlne wymagania dotygee stosowania spgs podano w W-0-00.00. ,Wymagania ogodlne
pkt 4.

Do transportu materiatdw uzyskanych w trakcie rolrézbiorkowych nalgy uzy¢
samochodoéw transportowychzyde srodki transportu muszby¢ sprawne technicznie.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Roboty przygotowawcze:
Przed przysipieniem do roboét rozbiorkowych Wykonawca zgromauzirzebne narzlzia i
sprzt oraz wykona niezfaine roboty ziemne oméwione w ST 19.

5.2. Roboty rozbiorkowe:

5.2.1.Rozbiérka budowli i ubezpiecadetonowych ielbetowych:

Rozbiorlke budowli betonowych kelbetowych Wykonawca wykona przyyeciu miotow,
klinbw metalowych, digéw stalowych. Rity zbrojeniowe naley przecina pitka reczr.
Gruz betonowy, Wykonawca odwiezie na miejsce skisdoa wskazane przezzyniera.
5.2.2.Rozbiodrka konstrukcji stalowych:

Rozbiorke Wykonawca wykonagcznie -przy ayciu palnikdw acetylenowych.

Odzyskane elementy konstrukcji stalowych Wykonawoaegreguje, potnie na drobniejsze
elementy i odwiezie do sktadnicy ztomu. Dokumentgtydzace zitomowania naisy
przekaza Inzynierowi.

5.2.3.Rozbiérka nawierzchnia asfaltowych:

Rozbidérke nawierzchni asfaltowych Wykonawca wykona przyyaiu miotow, klinObw
metalowych, drgéw stalowych.

Gruz asfaltowy, Wykonawca odwiezie na miejsce skdeahia wskazane przezzymiera.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w WO-00.00. 0 ,Wymagania ogolnet @k

6.2. Kontrola jakosci rob6t rozbidrkowych

Kontrola jakdci robot polega na wizualnej ocenie kompldétiovykonanych robot
rozbiérkowych oraz sprawdzeniu stopnia uszkodzeelementow przewidzianych do
powtérnego wykorzystania.
Zageszczenie gruntu wypetniggego ewentualne doty po usetyich elementach przepustéw
powinno spetni@ odpowiednie wymagania.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogblne zasady obmiaru robot:
Ogodlne zasady obmiaru robo6t podano w W-0-00.00. p\&fgania ogoélne” pkt 7



7.2. Jednostka obmiarowa:

Jednostk obmiarow rob6t zwihzanych z rozbiork sa:
m® — elementéw betonowych:elbetowych,

m® — nawierzchni asfaltowych.

8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru robot podano w W-0-00.00. magania ogolne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogodlne wymagania dotyaee ptatnéci podano w W-0-00.00. ,Wymagania ogélne”, pkt 9.

9.1. Ogolne wymagania dotycgce ptatnaci.

Cena jednostkowa wykonania robot obejmuje:

Rozbiérle nawierzchni asfaltowej

Rozbidrke elementow betonowychzelbetowych .

Transport materiatow z rozbiérek w miejsca wskazanzez Irryniera
Uporzadkowanie miejsc po robotach rozbiorkowych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy.

1. | PN-D- Surowiec drzewny. Drewno tartaczne iglaste.
95017

2. | PN-H- Stal walcowana. gtowniki rownoramienne
93401

3. | PN-H- Katowniki nierbwnoramienne stalowe walcowane nagor
93402

10.2. Inne

Rozporadzenie Min. Bud. | Przemystu Materiatow. Budowlahyr dn. 28 marca 1972 r. w
sprawie BHP przy wykonywaniu rob6t budowlano — nagoivych i rozbiérkowych.
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SST PUNKTY WYSOKOSCIOWE
1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejl)(Sa wymagania dotyege wykonania i
odbioru Robot zwizanych z ustaleniem punktéw wységmwych.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana jakash@nt przetargowyi kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji Robot wymienionych w p. 1.1.

1.3. Zakres Robot objgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia Roboét zméanych z
wszystkimi czynnéciami umaliwiajacymi i mapcymi na celu

1.4. Odtworzenie trasy i punktow wysokdaciowych

W zakres Robo6t pomiarowych, zwanych 2z odtworzeniem trasy i punktéw
wysokaciowych wchodz:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysakwego punktéw gtéwnych ogrodzenia,
kraweznikdw i obrzey,

b) uzupetnienie osi tras dodatkowymi punktami (\&@gzanie osi),

c) wyznaczenie dodatkowych punktow wysokaych (reperoéw roboczych),

d) wyznaczenie sytuacyjne i wysfiiowe miejsca przekrojow poprzecznych i ich
elementéw zgodnie z Dokumendaleyojektow,

1.4.1. zastabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochrarregrzed zniszczeniem oraz
oznakowanie w sposéb utatwiay odszukanie i ewentualne odtworzenie nadue do
zakaczenia okresu gwarancyjnego.

1.5. Okreslenia podstawowe

1.5.1. Punkty gtdwne trasy punkty zatamania osi trasy, punkty kierwwvkooraz
pocztkowy i koncowy punkt trasy.

1.5.2. Pozostate oki&genia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi
Polskimi Normami i z definicjami podanymi w ST 00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 1.4.

1.6. Ogolne wymagania dotycgce Robot
Ogolne wymagania dotyaze Rob6t podano w ST 00.00.00 ,Wymagania ogoélné 1pk

2. MATERIALY

2.1. Ogo6lne wymagania dotycgce materiatow

Ogo6Ine wymagania dotygaze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania padanST
00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktow osi trasy najestosowa:

- pale drewniane z gwdziem lub pgtem stalowym albo rury metalowe o dhigb
okoto 0,50 metra — dla punktéw zlokalizowanych nangie,

- gwozdzie z fola lub prty stalowe — dla punktéw zlokalizowanych w nawidmzic
asfaltowe).

Pale drewniane powinny néiérednic; od 0,15 do 0,20 mi diugéod 1,5 do 1,7 m.



Do stabilizacji pozostatych punktéw najestosowa paliki drewnianerednicy od 0,05 do
0,08 m i dlugéci okoto 0,30 m, a dla punktow utrwalanych w isimiej nawierzchni
gwozdzie lub pety stalowesrednicy 5 mm i dtugéci od 0,04 do 0,05 m.

"Swiadki" powinny mi€ dtugai¢ okoto 0,50 m i przekroj prostatay.

Jako repery robocze mua wykorzysta punkty state na stabilnych budowlach wzdiasy.

Do wyznaczenia przekrojow poprzecznychzm wywat palikbw drewnianych, rurek lub
pretow stalowych.

Do stabilizacji punktow wysokgiowych — reperow roboczych (kiedy zajdzie potrzédia
odtworzenia lub zagzczenia), nalg uzy¢ stupkow betonowych.

Do wykonania opisow i oznaazepunktow mana wywat farby chlorokauczukowej — w
dowolnym kolorze oprécz biatego.

3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotycgce sprztu
Ogo6Ine wymagania dotyagee sprztu podano w ST 00.00.00 "Wymagania ogolne" pkt. 3.
3.1.1. Sprzt pomiarowy
Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wyseclawych naley stosowa nastpujacy
sprat:

— teodolity lub tachimetry,

- niwelatory,

— dalmierze,

- tyczki,

- laty,

- tasmy stalowe, szpilki.
Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej kiow wysokdciowych powinien
gwarantowd uzyskanie wymaganej doktadieopomiaru

4. TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotycgce transportu
Ogo6Ine wymagania dotygee transportu podano w ST 00.00.00 ,Wymagania @jqikt 4.

4.2. Transport sprzetu i materiatow
Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy v przewoz dowolnymisrodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogollne zasady wykonania Robo6t
Ogolne zasady wykonania Robét podano w ST 00.0MG30nagania ogdlne” pkt 5.

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny byykonane zgodnie z oboyzujacymi Instrukcjami GUGIK
[od 1 do 7].

Przed przysipieniem do Robdét Wykonawca powinien pefejod Zamawiajcego
.Materialy geodezyjne” (zawarte w Dokumentacji Ridpwej) potrzebne do wykonania
robot wymienionych w pkt.1.3.

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamaweggjo, Wykonawca powinien

przeprowadzi obliczenia i pomiary geodezyjne niedne do szczegdtowego wytyczenia
Robot.

Prace pomiarowe powinny yvykonane przez osoby posiagtag odpowiednie kwalifikacje i

uprawnienia.



Wszystkie Roboty, ktdére bazupa pomiarach Wykonawcy, nie mpby¢ rozpoczte przed
zaakceptowaniem wynikOw pomiarOw przezyimera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtdwne trasy i punkbppsrednie osi trasy mugzby¢
zaopatrzone w oznaczenia ckagace w sposob wyfay i jednoznaczny charakterysgyk
i potozenie tych punktéw. Forma i wzér tych oznaczmwinny by zaakceptowane przez
Inzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgomwszystkich punktéw pomiarowych i ich
oznaczé w czasie trwania Robot. Zsdi znaki pomiarowe przekazane przez Zamawego
zostam zniszczone przez Wykonawcswiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich
odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzeol#dt, to zostapone odtworzone na
koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne rdlaigtowej realizacji Robot nate do
obowiazkow Wykonawcy.

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmujeznagzenie kragdzi nasypow i
wykopOw na powierzchni terenu (okhenie granicy Roboét), zgodnie z Dokumeniac]
Projektovas oraz w miejscach wymag@ych uzupetlnienia dla poprawnego
przeprowadzenia Roboét i w miejscach zaakceptowapyzez layniera.

Do wyznaczania kragdzi nasypow i wykopow naky stosowa dobrze widoczne paliki lub
wiechy. Wiechy naley stosowdé w przypadku nasypow o wysada przekraczajcej 1 metr
oraz wykopéw gibszych ni 1 metr. Odlegt¢ migdzy palikami lub wiechami natg
dostosowa do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy owag. Odlegié¢ ta co
najmniej powinna odpowiadadstpowi kolejnych przekrojow poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi utiiwia¢ wykonanie nasypéw i wykopdéw o
ksztalcie zgodnym z Dokumentadprojektova.

5.3. Wymagania dla prac pomiarowych

Wykonawca wykona roboty wymienione w ST z zachoeaniwymienionych riej
wymaga:

- punkty osi trasy powinny l&yzastabilizowane materiatami oklenymi w pkt.2 i
dodatkowo oznaczone palikami pomocniczynsivjadkami”),

- repery robocze powinny byosadzone w gruncie lub zlokalizowane na elementach
budowli w sposob wykluczagy osiadanie,

- punkty osnowy pomiarowej i repery powinnycgowiazane dwukrotnym pomiarem
do punktow poligonizacji pestwowej i reperéw pestwowych,

- tolerancja odtworzenia (wyznaczenia) punktéw:

a) dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej assyt w stosunku do
Dokumentacji Projektowej nie me by wigksze nk 5¢cm,

b) rzedne wysokéciowe punktéw naley wyznaczy z doktadnécia do 1cm.

- przekroje poprzeczne najewyznaczy w miejscach okrdonych w Dokumentacji
Projektowej.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakdci Robét
Ogolne zasady kontroli jako Robo6t podano w ST 00.00.00 ,Wymagania ogélne’gok

6.2. Kontrola jako $ci prac pomiarowych

Kontrolg jakosci prac pomiarowych zwranych z odtworzeniem trasy i punktow
wysokaciowych naley prowadzé wedlug ogoélnych zasad okkenych w instrukcjach i
wytycznych GUGIK (1,2,3,4,5,6,7) zgodnie z wymagani podanymi w pkt 5.4.



7.0BMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru Robot
Ogolne zasady obmiaru Robot podano w ST 00.00.0amEgania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednosti obmiarow jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru Robot
Ogolne zasady odbioru Robot podano w ST 00.00.04m#gania ogolne” pkt.8.

8.2. Sposdbb odbioru Robot

Odbiér Robot zwjzanych z odtworzeniem trasy w terenie gage na podstawie szkicow,
dziennikbw pomiarow geodezyjnych i protokétu z kohtgeodezyjnej, ktére Wykonawca
przedktaddnzynierowi.

9.PODSTAWA PLATNO SCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotysze podstawy ptfatr$ei podano w ST 00.00.00 ,Wymagania ogoélne”
pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j
Cena 1 km wykonania Robot obejmuje:
wykonanie wytyczenia,
— sprawdzenie wyznaczenia punktow gtdbwnych osi trasyktow wysokéciowych,
uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
— wyznaczenie dodatkowych punktéw wysésiowych,
— wyznaczenie przekrojéow poprzecznych z ewentualnyytyezeniem dodatkowych
przekrojow,
— zakup i transport materiatdw potrzebnych do wytyiae
— zastabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochrowch przed zniszczeniem i
oznakowanie utatwiage
odszukanie i ewentualne odtworzenie,
— oznakowanie robot wytyczeniowych w czasie ich wykeania.

10. PRZEPISY ZWI AZANE

1.Instrukcja techniczna 0-1. Ogolne zasady wykonyavarac geodezyjnych.
2.Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstugaestycji, Giébwny Urzd Geodezji i
Kartografii, Warszawa 1979.

3.Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowagpaaj GUGIK 1978.

4.Instrukcja techniczna G-2. Wys@kmwa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

5.Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjng/sekaciowe, GUGIK 1979.

6.Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacygiéGiK 1983.

7.Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjlii& 1983.
Ustawa z dnia 17.05.1989 Prawo geodezyjne i kadtficgne (Dz.U.Nr 30 Z gaiejszymi
zmianami).
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ROBOTY ZIEMNE

ROBOTY ZIEMNE



1.0

1.1

1.2.

1.3.

1.4

2.0

4.0

5.0

5.1.

WSTEP

Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczrepywymagania dotycce
wykonania i odbioru robét ziemnych dotycych zagospodarowania terenu dla
inwestycji pn.: Budynek gminnej biblioteki publicgidobudowany do
potudniowej elewacji budynku remizy osp na dzialcewid. 726/1 potaonej w
Modliborzycach przy ul. Pitsudskiego, gmina Modlibygce.

Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako doktipeetargowy
i kontraktowy przy zleceniu i realizacji vfgj wymienionych robot.

Zakres robo6t oletych ST

Zakres robot olgty niniejsz specyfikacy dotyczy prowadzenia robot ziemnych
zwiazanych z budowobiektéw wyszczegdlnionych w poz. 1.1.

Ogoblne wymagania dotygee rob6t

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakavykonania robét oraz zgodéioz
dokumentagj projektows, specyfikacj technicza. Ogdélne wymagania dotygze
robét podano w ST WO.

MATERIALY

Materiatami stosowanymi do wykonania robétlfcych tematem niniejszej
specyfikacji g:

humus zdjty z terenu

grunt wydobyty z wykopow

grunt piaszczysty

piasek

SPRZET

Roboty ziemne zwizane z wykonywaniem wykopow, prowadzone mbyt
recznie lub przy ayciu sprztu mechanicznego:

koparka

spycharka

tadowarka

zag:szczarka wibracyjna

inny sprzt zaakceptowany przez Inwestora

TANSPORT

Do przewozu wszelkich materiatow sypkich i zbrylohyak ziemia, kruszywo,
gruz stosowaneghola samochody samowytadowcze — wywrotki.zdg srodek
transportu winien byzaakceptowany przez Inwestora.

WYKONANIE ROBOT
Warunki ogdlne




Ogolne warunki wykonania robét podano w ST WO. Whykeanie wykopow
moze nasipi¢ zgodnie ze Specyfikacjlechniczia i po wyraeniu zgody przez
Inwestora. Roboty ziemne wykony@agodnie

z normami PN-B-10736, PN-B-06050.

Przed przysipieniem do wykonywania wykopow naie

zapozné si¢ z planem zagospodarowania terenu, planem wysakaym,
projektowanym obiektem, badaniami geotechnicznyminty,

wyznaczy trwale w terenie osie geometryczne realizowandaekbu,
oznaczy szerokéci wykopow, zarysy skarp itp.,

przygotowa teren poprzez usugtie gruzu i kamieni,

wykona wszystkie urzdzenia odwadniage, zabezpieczaje wykopy

i nasypy przed wodami opadowymi i powierzchniowymi.

Urzadzenia odwadniage naley kontrolowa& i konserwowa przez caty czas trwania

robot.

5.2.

5.3.

5.4.

Wykopy pod fundamenty i instalacje rurggowe naley wykona do gkbokdici
0,1 — 0,2 m mniejszej od projektowanej, a gaisie pogébi¢ do gkbokaici
wiasciwej, bezpérednio przed wykonaniem fundamentéw.

Odspojenie i odktad urobku.

Odspojenie gruntu w wykopach nayegprowadzé mechanicznie lubgcznie.
Podczas trwania robot ziemnych nglewrdcic szczegola uwag: na:
bezpiecza odlegta¢ od przewoddw wodoggowych, gazowych,
kanalizacyjnych, kabli energetycznych itp. W przgka natrafienia na uggdzenia
nie oznaczone w dokumentacji projektowej, aalmiejsce to zabezpieczy
natychmiast powiadorilnwestora i odpowiednie przedbiorstwa i instytucje,
nalezy bezwarunkowo odspégrunt kcznie na gibokasciach

i w miejscach, w ktorych projekt wskazuje przehiegego uzbrojenia.
Niezaleznie od powyszego, w czasiezycia sprztu mechanicznego, nake
prowadz¢ ciagta obserwagj odspajanego gruntu,

nalezy zainstalowdé bezpieczne zg&gia,

nalezy zachowa bezpiecza odlegta¢ sprztu mechanicznego od kraazi
wykopu zalenej od rodzaju gruntu.

Podiaze

Podtaze naturalne powinno stanawinienaruszony grunt rodzimy, naturalnej
wilgotnosci o wytrzymatdci powyzej 0,05 MPa

wg PN-86/B-02480.

Przy wykonywaniu wykopow pod fundamenty i instadagjrocagowe,

w spos6b mechaniczny najewykon& je do gébokasci 0,1 — 0,2 m mniejszej od
projektowanej, w zalaosci 0 uzytego sprztu a nasgpnie pogébi¢ do gkbokasci
wiasciwej, bezpérednio przed wykonaniem fundamentéw.

Zasypka i zagszczenie gruntu.

Do zasypania fundamentowdian fundamentowych obiektéw kubaturowych
nalezy wykorzyst& grunty piaszczyste pochagz

z wykopdw na odktad lub dowiezienie spoza strefyota wyhczeniem gruntow
pylastych, z kamieniami lub gruzem, lessowych. pasyalezy prowadzé
warstwami 25 — 35 cm z jednoczesnymeaszgzaniem mechanicznym. Stapie
zag:szczania winien wynosi0,95 — 1,0. Zasygkwykopu powyej warstwy



ochronnej dokonuje sigruntem rodzimym warstwami z jednoczesnym
ubijaniem.

5.5. Wywozy i przywozy ziemi

Wywoz ziemi na tymczasowy odklad w @bie placu budowy. Przywéz piasku,
zwiru i brakupcej ziemi Wykonawca zorganizuje we wkasnym zakresie

5.7 Szerokd¢ wykopu

Zasady okréenia ilcsci robot ziemnych przy robotach konstrukcyjnych

i liniowych.

Nachylenie skarp roboczych wykopow powinny wyigosi

a) pionowe w skatach litych,

b) o0 nachyleniu 2:1 — w gruntach zwtych i bardzo spoistych,

c) o nachyleniu 1:1,25 — w gruntach matospoistych ousazoszach
zwietrzelinowych gliniastych wygpujacych w stanach zwartych
i potzwartych,

d) o nachyleniu 1:1,5 — w gruntach sypkich.

6.0 KONTROLA JAKO SCI

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST WO.

Po wykonaniu wykopu natg sprawdz¢, czy pod wzgidem ksztattu

i wykonania odpowiada on wymaganiom zawartym w 8 @zy dokladna

wykonania nie przekracza tolerancji podanych w remim

Sprawdzeniu podlega:

a) wykonanie wykopu i podiaa,

b) zabezpieczenie przewoddw i kabli napotkanych wlmbrwykopu,

c) stan umocnienia wykopéw podtlem bezpieczestwa pracy robotnikdw
zatrudnionych przy wykonywaniu fundamentow i mantanstalaciji,

d) wykonanie niezidnych zej¢ do wykopdw w postaci drabin,
nie rzadziej, aico 20 m,

e) jakaos¢ gruntu przy zasypce,

f)  zagszczenie,

g) wykonanie korytowania.

7.0 OBMIAR ROBOT
Jednostkami obmiarws

m— dla wykonania i zasypki wykopu, stabilizacji gtu, podsypki
filtracyjnej, podsypki gleowozwirowej;
m? — dla wykonania korytowania, umocnienia wykopu;
mb — dla wykonanidcianek szczelnych, ruragow.

8.0 ODBIOR RBOT

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w ST WO.
Odbioru robét ziemnych natg dokon& zgodnie z norm PN-B-06050.
Odbiorowi podlega #6i jakos¢ wykonanego wykopu, korytowania.
Odbiorowi podlega il& i jakos¢ zasypanego wykopu, plantowania, formowania
nasypow i skarp oraz ¥6 przemieszczania i transportu gruntu.

9.0 PRZEPISY ZWI AZANE




Roboty eda wykonywane w bezpieczny spos@bisle w zgodzie
z Polskimi Normami lub odpowiednimi normami kraj@ lub beneficjantow
Programu ISPOA w zakresie pratym przez polskie ustawodawstwo.
PN-B-06050 - Geotechnika. Roboty ziemne. Wymagagoine.
PN-B-10736 - Roboty ziemne. Wykopy otwarte dizegvodow
wodagowych i kanalizacyjnych.
BN-83/8836-02 - Przewody podziemne. Roboty zienwWymagania
i badania.
BN-72/8932-01 - Budowle drogowe i kolejowe. Rgbpiemne.
BN-77/8931-12 - Oznaczenie wgkika zagszczania gruntu.
PN-86/B-02480 - Grunty budowlane. Okemia, symbole, podziat i opis
gruntow.
BN-70/8931-05 - Oznaczenie wgkika nagnosci gruntu jako podiga
nawierzchni podatnych.
PN-66/B-06714 - Kruszywa mineralne. Kruszywo kanme, budowlane.
Badania techniczne. Wilird'echniczne Wykonania
i Odbioru Rob6t Budowtar Montaowych.
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KORYTOWANIE

SST KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM | ZAG ESZCZENIEM PODLO ZA

WSTEP



Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej XS wymagania dotycge wykonania i
odbioru Robot zwizanych z wykonywaniem koryta wraz z profilowanierag:szczaniem
Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana jakauchent przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji Robot wymienionych w p. 1.1.

Zakres Robot objtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia Rob6t zamanych z
wykonaniem koryta przeznaczonego dazatta konstrukcji nowej nawierzchni.

Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe aszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i
definicjami podanymi w ST 00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 1.4.

Ogolne wymagania dotycgce Robot

Ogolne wymagania dotygze Robét podano w ST D 00.00.00 ,Wymagania ogGhhe™..5.

MATERIALY

Nie wystpuja.

SPRZET

Ogolne wymagania dotycgce sprztu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D 00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 3.

Sprzet do wykonania Robot

Wykonawca przyspujacy do wykonania koryta i profilowania pod# powinien wykaza sie

mazliwoscia korzystania z nagbujacego spretu:

- rowniarek samojezdnych 100 KM,

- koparek 0,6 )

- koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywaniaskich koryt) 0,25

- spycharek gsienicowych 75 KM i 100 KM,

- walcow statycznych 10 i 15 t, wibracyjnych samadjgych, wibracyjnych 1-osiowych 0,6 t i
ptyt wibracyjnych.

Stosowany spet nie mae spowodowa niekorzystnego wpltywu na wda@wosci gruntu

podiaza.

TRANSPORT

Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotyaee transportu podano w ST D 00.00.00 ,Wymaganidnejdkt 4.

WYKONANIE ROBOT

Ogoblne zasady wykonania Robét
Ogolne zasady wykonania Robo6t podano w ST D 0000M@/magania ogolne” pkt 5.

Warunki przyst apienia do Robot

Wykonawca powinien przygbi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zagczenia podia
bezpdrednio przed rozpogziem Rob6t zwizanych z wykonaniem warstw nawierzchni.
Wczeniejsze przysipienie do wykonania koryta oraz profilowania i gsarzania podia jest
mozliwe wytacznie za zgaoglinzyniera, w korzystnych warunkach atmosferycznych.



W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zagczonym podtau nie mae odbywaé
si¢ ruch budowlany, niezwkzany bezpgrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidiowego uksztattowani@riga w planie i profilu powinny ky
wczesniej przygotowane.

Paliki lub szpilki naley ustawi& w osi drogi w rzdach rownolegtych do osi drogi lub w inny
sposbob zaakceptowany przezzyniera. Rozmieszczenie palikbw lub szpilek powinno
umazliwia¢ naciagniecie sznurkow lub linek do wytyczenia Robét w efisich nie wikszych
niz co 10 metréw.

Koryto mazna wykonywa recznie, gdy jego szerokénie pozwala na zastosowanie maszyn.
Sposob wykonania musi bgaakceptowany przezayniera.

Profilowanie i zageszczanie podiaa

Profilowanie koryta polega nécieciu nieréwndci i nadaniu ptaszczyznom pochylenia
podtwznego i spadku poprzecznego zgodnie z Dokumentaopjektows. Do profilowania
podicza mazna przysipic po wykonaniu i odebraniu elementoéw odwodnieniacZkdw
podtuznych, przykanalikbéw i studzieneciekowych), a bezpoednio przed utzeniem dolnej
warstwy nawierzchni.

Po oczyszczeniu powierzchni pozho naley sprawdzt, czy istniegce rzdne terenu
umazliwiaja uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanycledzych poditéa. Zaleca si aby
rzedne terenu przed profilowaniem byly o co najmniggnd wyzsze ni projektowane radne
podiaza.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wgstja zanienia poziomu w podim
przewidzianym do profilowania, Wykonawca powiniepulshnt podiaze na gtbokas¢
zaakceptowanprzez Irtyniera, dowie¢ dodatkowy grunt spetnigy wymagania obowzujace
dla gornej strefy korpusu, w H#oi koniecznej do uzyskania wymaganychedmzych
wysokaciowych i zagscic warstwe do uzyskania warfgi wskanika zagszczenia,
okreslonego w tablicy 1.

Bezpdarednio po profilowaniu podi@ naley przystpi¢ do jego zagszczania.

Zagsszczanie podia naley kontynuow& do osagniecia wskanika zagszczenia nie
mniejszego od podanego w tablicy 1. Wskk zag:szczenia naley okreslac zgodnie z BN-
77/8931-12 [5] lub metadobchzen ptytowych okrélonych w zat. B normy PN-S-02205/98

[6].

Tablica 1 Minimalne wartdci wskanika zagszczenia podia (Is)
Minimalna wartg¢ Is dla

Strefa korpusu ruch mniejszy od
ciezkiego
Gorna warstwa o grubci 20 cm 1,00

Na gkbokasci od 20 do 50 cm od
Powierzchni podiza
Nalezy okresli¢ pierwotny i wtorny modut odksztatcenia pozovediug PN-S-02205/98 [6].
Wartas¢ wtdérnego modutu odksztatcenia powinna wyfosi

dla gruntéw niespoistych: E, = 100 MPa,

0,97

dla gruntéw spoistych: E; = 100 MPa.

Wilgotnas¢ gruntu podtaa podczas zagzczania powinna kyréwna wilgotndci optymalnej z
tolerancy od -20% do +10%.

Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zagszczonego podiza



Poditaze (koryto) po wyprofilowaniu i zagzczeniu powinno Iy utrzymywane w dobrym
stanie.

Jezeli po wykonaniu Robot zwranych z profilowaniem i zagzczeniem podi@ nasipi
przerwa w robotach i Wykonawca nie pragstnatychmiast do uktadania warstw nawierzchni,
to powinien on zabezpieazypodiaze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przykiad przez
roztazenie folii lub w inny sposéb zaakceptowany przeziera.

Jezeli wyprofilowane i zagszczone podtae ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do ukladania
kolejnej warstwy mena przysipi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podta Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykoaamiezlednych
napraw. Jeeli zawilgocenie nagpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to napgawwkona on

na wiasny koszt.

KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Ogolne zasady kontroli jakaci Robot
Ogolne zasady kontroli jakoi Robot podano w ST D 00.00:00 ,Wymagania ogoloid”6.

Badania w czasie Rob6t

6.2.1. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow.
Czestotliwaos¢ oraz zakres bada pomiaréw dotyczcych cech geometrycznych i zagczenia
koryta i wyprofilowanego podi@ podaje tablica 2.

Tablica 2. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow wykonanego koryta i wyprofilowanego fuogh.

Lp. |WyszczegOdlnienie bada Minimalna czstotliwos¢ bada i pomiaréw
i pomiaréw

1 Szeroké&t koryta co 30 m na prostych, w punktach gtownydtu}
co 20 m na tukach o R100 m, co 10 m na tukach
0R<100m

2 Rownd¢ podiuzna w Sposob gty tata

3 Spadki poprzeczne * co20m

4 Rz:dne wysokéciowe co 25 m oraz w punktachypliwych

5 Zagszczenie, wilgotn@ w 2 punktach na dziennej dziatce roboczej,

Gruntu podiea lecz nie rzadziej niraz na 300 M
*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych aaleykona w punktach gtéwnych tukéw poziomych i na klotoitlac

Szerokdc koryta (profilowanego podi@).

Szerokaéc¢ koryta i profilowanego podi@ nie mae r&ni¢ sig od szerokéci projektowanej o
wigcej nz +10 cm i -5 cm.

Réwnai¢ koryta (profilowanego podi@).

Nieréwndaici podtwzne koryta i profilowanego podta naley mierzy¢ 4-metrow tata zgodnie z
norma BN-68/893-04 [4].

Nieréwndgci nie mog przekracz&20 mm.

Spadki poprzeczne.

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego padigpowinny by zgodne z Dokumentac)
Projektovy z tolerancit 0,5%.

Rzedne wysokéciowe.

Rd&znice pomgdzy rzdnymi wysokdciowymi koryta lubwyprofilowanego podiza i rzzdnymi
projektowanymi nie powinny przekragzal cm, -2 cm.

6.2.6. Zagszczenie koryta (profilowanego podé&p.



Wskanik zag:szczenia koryta i wyprofilowanego podéokrglony wg BN-77/8931-12 [5] lub
metody obchzen ptytowych, nie powinien lymniejszy od podanego w tablicy 1.

Jali jako kryterium dobrego zagzczenia stosuje esiporéwnanie warkei modutow
odksztatcenia, to wargé stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odkszt@c®krélonych
zgodnie z norm PN-S-02205/98 [6] nie powinna bwicksza od 2,2.

Wilgotnos¢ w czasie zagszczania nalg badd wedtug PN-EN 1097-5/2001 [2]. Wilgotfo
gruntu podtaa powinna b¥ réwna wilgotnéci optymalnej z tolerangjod -20% do + 10%.
Zasady pospowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (fikmvanego podiaa)
Wszystkie powierzchnie, ktére wykagujwicksze odchylenia cech geometrycznych od
okreslonych w punkcie 6.2 powinny Bynaprawione przez spulchnienie dehbgtkasci co
najmniej 10 cm, wyrOwnanie i powtorne zagczenie. Dodanie nowego materiatu bez
spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne

OBMIAR ROBOT

Ogoblne zasady obmiaru Robét
Ogolne zasady obmiaru Robét podano w ST D 00.00\@@nagania ogolne” pkt 7.

Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiarowy jest nf (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.

ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru Robot
Ogolne zasady odbioru Robot podano w ST D 00.08\@fnagania ogolne” pkt 8.

Sposob odbioru Roboét

Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z Dokumentacja Projekto®T i wymaganiami
Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem #leji wg pkt 6 daty wyniki

pozytywne.
PODSTAWA PLATNO SCI

Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalania dotygze podstawy ptatr$ci podano w ST D 00.00.00 ,Wymagania ogdélne”
pkt 9.

Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 i{metra kwadratowego) profilowania i zsgczenia obejmuije:
prace pomiarowe i Roboty przygotowawcze,

profilowanie dna koryta lub podta,

zag:szczenie,

utrzymanie koryta lub podia,

ew. odwodnienie koryta w czasie Robat,

przeprowadzenie pomiardw i badaboratoryjnych, wymaganych w ST.

Cena wykonania 1f{metra kwadratowego) korytowania obejmuije:

prace pomiarowe i Roboty przygotowawcze,

odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i roaphanie.

PRZEPISY ZWI AZANE

10.1. NORMY

PN-88-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébektgrun

PN-EN 1097-5/2001 Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie wilgotnéci.



BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie #oochdksztatcenia nawierzchni
podatnych i podtza przez obaizenie ptyh.

BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rosanaawierzchni planografem i fat
BN-77/8931-12 Oznaczanie wskeka zagszczenia gruntu.
PN-S-02205/98 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. ¥gania i badania.
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WARSTWA ODCINAJ ACA

SST WARSTWA ODCINAJACA.
WSTEP
Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST wymagania dotyege wykonania i
odbioru Robo6t zwizanych z wykonaniem warstwy odcigeg).

Zakres stosowania ST



Specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana jakanent przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji Robot wymienionych w p. 1.1.

Zakres Robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotygzasad prowadzenia Roboét zuanych z
wykonaniem warstwy odcingjej z piasku.

Okreslenia podstawowe

Okredlenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST D 00.00.00 ,Wymagania logd, pkt. 1.4.

Ogolne wymagania dotycgce Robot
Ogodlne wymagania dotygeze Robo6t podano w ST D 00.00.00 ,Wymagania ogolpkt., 1.5.

MATERIALY
Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pudev ST D
00.00.00 ,Wymagania ogolne”, pkt. 2.

Rodzaje materiatéw

Materialem zastosowanym przy wykonywaniu warstwgindjacej jest pospoétka wg PN-B-
11111

Alternatywne aycie materiatdw wynika z brakirodet piaskow rénoziarnistych w regionie,
gdzie zlokalizowana jest budowa, zmiana materiaimaga akceptacji projektanta.

2.3. Wymagania dla kruszywa

Kruszywa do wykonania warstwy odcineg¢j powinny spetnianastpujace warunki:

a) szczelngci, okrelony zalenoscia:

D 5
d85
gdzie:
D15 - wymiar sita, przez ktore przechodzi 15% ziaremstwy odcinajcej
Dgs - wymiar sita, przez ktore przechodzi 85% ziaramtu podiaa.

b) zagszczalnéci, okreslony zalendscia:

U :%25
le

gdzie:
U- wskanik réznoziarnistgci,
dso - Wymiar sita, przez ktore przechodzi 60% kruszywarzacego warstwy
odsiczapca,
dio- wymiar sita, przez ktore przechodzi 10% kruszywearzacego warstw
odsiczapca.
c) wskanik wodoprzepuszczalgoi k > 8m/dolg,
d) wskanik piaskowy wg PN-EN 933-8/2001 [9] Wp>35.
Skladowanie materiatow
Skfadowanie kruszywa
Jezeli kruszywo przeznaczone do wykonania warstwy malacej nie jest wbudowane
bezpdrednio po dostarczeniu na budpinzachodzi potrzeba jego okresowego sktadowania,
to Wykonawca Robét powinien zabezpie€kyuszywo przed zanieczyszczeniem i



zmieszaniem z innymi materialami kamiennymi. Padlw miejscu sktadowania powinno
by¢ rowne, utwardzone i dobrze odwodnione.

SPRZET
Ogolne wymagania dotycgce sprztu
Ogodlne wymagania dotyaee sprztu podano w ST D 00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt. 3

Sprzet do wykonania Robot

Wykonawca przyspujacy do wykonania warstwy odciragej powinien wykazasie
mozliwoscia korzystania z nagbujacego sprztu:

rowniarek,

walcow statycznych,

ptyt wibracyjnych lub ubijakéw mechanicznych.

TRANSPORT

Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogodlne wymagania dotyaee transportu podano w ST D 00.00.00 ,Wymaganidnsjppkt.
4,

Transport kruszywa

Kruszywo mana przewoz dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpiegaah
je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innynemagami, nadmiernym wysuszeniem i
zawilgoceniem.

WYKONANIE ROBOT

Ogoblne zasady wykonania Robét
Ogollne zasady wykonania Rob6t podano w ST D 00000ymagania ogolne”, pkt. 5.

Wykonanie warstwy odcinajacej z kruszywa

Warstwe odsiczapca nalery uktada w korycie pod konstrukgjnawierzchni o grubii
warstwy 20cm jednowarstwowo.

Przygotowanie podiaga

Podtaze gruntowe powinno spehidiavymagania okrdone w D-04.01.01 ,Koryto wraz z
profilowaniem i zagszczaniem podi@”

Warstwa odcinaca powinna b§ wytyczona w sposob umldwiajacy wykonanie jej zgodnie
z Dokumentagj Projektova, z tolerancjami okdonymi w niniejszych specyfikacjach.
Paliki lub szpilki powinny b¥ ustawione w rgdach rownolegtych do osi drogi, lub w inny
spos6b zaakceptowany przezyniera.

Rozmieszczenie palikdw lub szpilek powinno utwia¢ nachgniecie sznurkow lub linek do
wytyczenia Robo6t w odgbach nie wkszych nk co 10 m.

Wbudowanie i zag:'szczanie kruszywa

Kruszywo powinno by rozktadane w warstwie o jednakowej grétipprzy wyciu rowniarki
lub recznie, z zachowaniem wymaganych spadkowedmych wysokéciowych. Grubéé
roztozonej warstwy lanego kruszywa powinna byaka, aby po jej z&gzczeniu osgnigto
grubas¢ projektowan.

W miejscach, w ktérych widoczna jest segregacjakywa naley przed zagszczeniem
wymieni¢ kruszywo na materiat o odpowiednich wdavosciach. Natychmiast po keowym
wyprofilowaniu warstwy odcinagej naley przyshtpic¢ do jej zagszczania.

Zageszczanie nawierzchni nalerozpoczyné od dolnej krawdzi i przesuwaw kierunku jej
gornej kravedzi.



Nieréwnaici lub zagtbienia powstate w czasie zsgczania powinny ywyréwnywane na
biezaco przez spulchnienie warstwy kruszywa i dodanteusungcie materiatu, ado
otrzymania rownej powierzchni.

W miejscach niedogpnych dla walcow warstwa odcimap powinna by zag:szczana
ptytami wibracyjnymi lub ubijakami mechanicznymi.

Wskaznik zag:szczenia warstwy odcinggej powinien wynosi Is>1,0 lub }<2,2.
E,=>100MPa (na powierzchni warstwy) wg PN-S-02205/08.

Wskaznik zag:szczenia naley okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [8].

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat woudowanwarstwe odsiczapca, uniemaliwia
przeprowadzenie badania zagczenia wedtug normalnej préby Proctora, koatrol
zag:szczenia naley oprze€ na metodzie obgien ptytowych. Naley okresli¢ pierwotny i
wtérny modut odksztatcenia warstwy wedtug PN-S-@&28 [10]. Stosunek wtérnego i
pierwotnego modutu odksztatcenia nie powinien praeka 2,2.

Wilgotnos¢ kruszywa podczas zeggczania powinna liyréwna wilgotndci optymalnej z
tolerancy od 20% do +10% jej warsoi. W przypadku, gdy wilgotn& kruszywa jest wisza
od wilgotnaci optymalnej, kruszywo natg osuszy przez mieszanie i napowietrzanie. W
przypadku, gdy wilgotn& kruszywa jest riisza od wilgotnéci optymalnej, kruszywo natg
zwilzy¢ okreslong iloscia wody i rOwnomiernie wymiesza

Utrzymanie warstwy odcinajacej

Warstwa odcinaca po wykonaniu, a przed ueniem nasfpnej warstwy powinna ldy
utrzymywana w dobrym stanie.

Dopuszcza giruch pojazdow koniecznych dla wykonaniazeplezacej warstwy
nawierzchni. Koszt napraw wyniktych z nieddavego utrzymania warstwy olgia
Wykonawe Robot.

KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Ogodlne zasady kontroli jakaci Robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi Robét podano w ST D 00.00.00 ,Wymagania ogoipi’ 6.

Badania przed przystgpieniem do Robot

Przed przysipieniem do Robot Wykonawca powinien wykoérmadania kruszyw
przeznaczonych do wykonania Robaét i przedstawiniki tych bada Inzynierowi. Badania
te powinny obejmowawszystkie wtaciwosci kruszywa okréone w pkt. 2.3.

Badania w czasie Rob6t

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw
Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw dotycgcych cech geometrycznych i
zag:szczenia warstwy odcinggej podaje tablica 2.

Tablica 2. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow warstwy odcinagej

Lp WyszczegOlnienie Minimalna czstotliwos¢
' bada i pomiaréw bada i pomiaréw
1 | Szeroké& warstwy co 30 m na prostych, w punktach gtowniuiu
2 | Rowna¢ podiuzna W SposOb goty tata
3 | Spadki poprzeczne * co20m
4 | Rzdne wysokéciowe co 25 m oraz w punktachtpliwych
5 | Grubg¢ warstwy co 50 m
6 | Zagsszczenie co najmniej w jednym przekrojkaale 200 m
7 | Wilgotnas¢ kruszywa co najmniej raz na 606 m




*) Dodatkowe pomiary spadkow poprzecznych malMrykona w punktach gtownych tukow
poziomych.

Szerokdg¢ warstwy

Szeroka¢ warstwy nie mee sk rézni¢ od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm i -5
cm.

Réwnas¢ warstwy

Nierowndaici podiuzne warstwy odcinagej naley mierzy 4 metrow tata, zgodnie z norm
BN-68/8931-04

Nierowndaci nie mog przekracz&20 mm.

Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne warstwy odcigagj na prostych i tukach powinny bygodne z
Dokumentacj Projektows z toleranci + 0,5%.

Rzedne wysokéciowe

Réznice pome¢dzy rzdnymi wysokdciowymi warstwy i rednymi projektowanymi nie
powinny przekracza+1l cmi-2 cm.

Gruba¢ warstwy

Gruba¢ warstwy powinna by zgodna z okrdona w Dokumentacji Projektowej z tolerancj
+1cmi-2cm.

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod watgm grubéci Wykonawca wykona
naprawe warstwy przez spulchnienie warstwy, uzupetniemmeym materiatem o
odpowiednich wiéciwosciach, wyréwnanie i ponowne zgggczenie.

Roboty te Wykonawca wykona na wiasny koszt. Po waghkdu tych Robot nagpi ponowny
pomiar i ocena gruldai warstwy, wedtug wiej podanych zasad na koszt Wykonawcy.
Zagszczenie warstwy

Wskaznik zag:szczeniadwarstwy odcinajcej, okrélony wg BN-77/8931-12 [8] lub wg
bada ptyta wg PN-S-02205/98 Zat. BLO] nie powinien by mniejszy od 1, a wtérny modut
odksztatcenia E okreslony wg PN-S-02205/9810], musi wynosi co najmniej 100 Mpa.
Wilgotnos¢ kruszywa w czasie zagzczenia naley bad& wedtug PN-EN 1097-5/2001 [2].
Wilgotnas¢ kruszywa powinna yréwna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20% do
+10%.

Zasady posg¢powania z odcinkami wadliwie wykonanymi

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazauwyieksze odchylenia cech geometrycznych od
okreslonych w p.6.3, powinny by naprawione przez spulchnienie, wyrGwnane i poworn
zagszczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchnweykananej warstwy jest
niedopuszczalne.

OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady obmiaru Robot
Ogodlne zasady obmiaru Robdét podano w ST D 00.0M0@nagania ogolne”, pkt. 7.

Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanej warstwy odcigesj.

ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru Robot
Ogodlne zasady odbioru Robdét podano w ST D 00.00M@nagania ogolne”, pkt. 8.

Sposob odbioru Robot
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z DokumentgByojektov, ST | wymaganiami
Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 daty

wyniki pozytywne.



PODSTAWA PLATNO SCI

Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygeze podstawy ptatrici podano w ST D00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt. 9.

Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 m (metra kwadratowego) wykonanej warstwy odcinej obejmuje:

- prace pomiarowe,

- dostarczenie i rozi@nie na uprzednio przygotowanym padiavarstwy materiatu o
grubaci i jakosci okreslonej w Dokumentacji Projektowej i ST,

- wyréwnanie utaonej warstwy do wymaganego profilu,

- zag;szczenie wyprofilowanej warstwy,

- przeprowadzenie pomiarow i badaboratoryjnych, wymaganych w ST,
- utrzymanie warstwy.

PRZEPISY ZWI AZANE

Normy

PN-B-04481/88 Grunty budowlane. Badania prébeii.

PN-EN 1097-5/2001 Kruszywa mineralne. Badania.&zanie wilgotngci.
PN-B-11111/96 Kruszywo mineralne. Kruszywo natueadio nawierzchni

drogowych Zwir i mieszanka.
PN-96-B-11112/96 Kruszywo mineralne. Kruszywo tamado nawierzchni drogowych.

PN-B-11113 /96 Kruszywa mineralne. Kruszywo natealo nawierzchni
drogowych. Piasek.

BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie moddksztatcenia nawierzchni
podatnych i podtza przez obeizenie piyh.

BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar révanoawierzchni planografem i
lata.

BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaka zagszczenia gruntu.

PN-EN 933-8/2001 Drogi samochodowe. Oznaczenietmika piaskowego.

Inne.
PN-S-02205/98 Drogi samochodowe. Roboty ziemnan#égania i badania
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PODBUDOWY



SST PODBUDOWA Z KRUSZYWA tAMANEGO STABILIZOWANEGO
MECHANICZNIE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej ) Sl wymagania dotyege wykonania i
odbioru Robét zwizanych z wykonywaniem podbudowy 2z kruszywa famanego
stabilizowanego mechanicznie.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana jakauh@nt przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji Robot wymienionych w p. 1.1.

1.3. Zakres Rob6t obgtych ST

Roboty obejmuj wykonanie podbudowy zasadniczej z kruszywa tamaneg
stabilizowanego mechanicznie o uziarnieniu 0/31pdgie z Dokunentag Projektovwg

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Stabilizacja mechaniczna - proces technokngi, polegajcy na odpowiednim
zagzszczeniu w optymalnej wilgotdoi kruszywa o wiéciwie dobranym uziarnieniu.

1.4.2. Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizonanggchanicznie — jedna lubaggj
warstw zagszczonej mieszanki, ktGra stanowi warstvasna nawierzchni drogowe;.

1.4.3. Pozostate okilenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi

Polskimi Normami oraz z definicjami podanymi w ST0D.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt.
1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgee Robot

Ogdblne wymagania dotygze Robdét podano w ST D 00.00.00 ,Wymagania ogéjie”
1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogllne wymagania dotycgce materiatow

Ogdblne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, poalav ST
D 00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt. 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszyw tanmfasyabilizowanych mechanicznie
powinno by kruszywo tamane, uzyskane w wyniku przekruszem@vea skalnego lub
kamieni narzutowych i otoczakéw. Kruszywo powinyiojeédnorodne bez zanieczysacze
obcych i bez domieszek gliny. Do wykonania podbydmeewidziano kruszywo tamane
niesortowane o uziarnieniu 0-31.5mm.

2.2.1. Wymagania dla kruszywa

Krzywa uziarnienia kruszywa, oktena wedtug PN-EN-933-1/2000 [3] powinnaide
miedzy krzywymi granicznymi pél dobrego uziarnienia.

Wymiar najwgkszego ziarna kruszywa nie imoprzekracza 2/3 grubdci warstwy
uktadanej jednorazowo.

Tablica 1. Sktad ziarnowy kruszywa

Sito kwadratowe mm Przechodzi przez sito %
63 100
31,5 76-100
16 56-93




8 40-75
4 28-58
2 19-41
0,5 9-23
0,075 2-10
Tablica 2.Wymagane cechy fizyczne kruszywa
Wymagania Kruszywd _
Lp. Wyszczegdlnienie wigiwosci tamane \I_j)\?éj;[]ua
Podbudowa zasadnicza 9
Zawartg¢ ziarn mniejszych @i0,075 mm, % od 2
1 (m/m) do 10 PN-EN 933-1/2000 [3]
2 |Zawartd¢ nadziarna, % (m/m), nie wdej niz 5 PN-EN 933-1/2000 [3]
. - 0 :
3 Zawartmf: ziarn nieforemnych % (m/m), nie 35 PN-EN 933-4/2001 [4]
wigcej niz
4 Zawartgé ;ameczys;cz‘eorgamcznych, 1 PN-EN 1744-1/2000 [8]
%(m/m), nie wgcej niz
Wskaznik piaskowy popiciokrotnym od 30 i i
5 zagzszczeniu metadl lub I wg PN-B-04481, % do 70 PN-EN 933-8/2001 [13]
Scieralndg¢ w bebnie LosAngeles
a) scieralng¢ catkowita po petnej liczbie 35
6 |obrotow, niewgcej niz PN-EN 1097-2/2000 [9]
b) écieralnag¢ czesciowa po 1/5 petnej liczby 30
obrotow,nie wecej niz
7 |Nashkkliwosé, %(m/m), nie wecej niz 3 PN-B-06714-18 [6]
8 Mrozqodpornéc, ubytek_mas_y po_gs cyklach 5 PN-EN 1367-1/2001 [7]
zamraania, % (m/m) , nie wcej nz
9 Zawartce ZWIa(Z.kOW.SIa.I‘k!.W przeliczeniu na 1 PN-EN-1744-1/2000 [8]
SO;, %(M/m), nie wecej niz
Wskaznik nosnosci w, mieszanki kruszywa, 9
nie mniejszy ni: o
10 a) przy zagszczeniud= 1,03, 120 PN-5-06102[12]
b) zagszczeniud>1,00 80

2.2.2. Woda
Nalely stosowé wode czysk, wodocigowg.

2.3. Kontrola jak@ci materiatow

Kontrola jakaici materialdw polega na przeprowadzeniu badeach fizycznych materiatdw
na reprezentatywnych prébkach dla partii kruszyvp@idéwnaniu wynikow z wymaganiami
okreslonymi w pkt. 2.2.

Partie stanowi skladowany na bazie materiat wsdioniezlzdnej do wykonania odcinka
prébnego. Warunkiem dopuszczenia mieszanki kruszypaanegarodia do wykonania
podbudowy stabilizowanej mechaniczniep®zytywne wyniki badania smosci ptytg VSS,
wykonane na gérnej warstwie podbudowy odcinka pegbn

Podczas wykonywania odcinka probnego halaustalt ilos¢ wody niezkdnej do
zageszczenia.

3. SPRZET



3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu
Ogélne wymagania dotygze sprztu podano w ST D 00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt. 3

3.2. Sprzt do wykonania Robot

Wykonawca przygbujgcy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanych
mechanicznie powinien wykazsie mcliwoscig korzystania z nagbujgcego spretu:

- mieszarek do wytwarzania mieszanki, wypasg/ch w uradzenia
dozupce woa. Mieszarki powinny zapewéwytworzenie jednorodnej
mieszanki o wilgotngci optymalnej,

- prowadnic i szablonéw umbiwiajacych roztaenie mieszanki w
wykopie,

- réwniarek lub uktadarek do rozktadania mieszanki,

- zagszczarek ptytowych, ubijakow mechanicznych, makueihcow
wibracyjnych, walcow ogumionych i stalowych wibrgmych lub statycznych,
- beczkowozow.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogdlne wymagania dotygze transportu podano w ST D 00.00.00 ,Wymaganialrogjo
pkt. 4.

4.2. Transport materiatow

Kruszywa mena przewozi samowytadowczymisrodkami transportu w warunkach
zabezpieczapych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem zmiinmateriatami,
nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania Robot
Ogollne zasady wykonania Rob6t podano w ST D 0@Q@W§magania ogoélne” pkt 5.

5.2. Przygotowanie podiea

Podtaze pod podbudogwpowinno spetni@wymagania okrdone w ST D-04.04.01 ,Podbudowa
z kruszywa naturalnego stabilizowana mechanicznie”.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszank kruszywa oscisle okr&lonym uziarnieniu i wilgotnai optymalnej nalgy
wytwarza w mieszarkach gwarantgych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze yazg|
na konieczn& zapewnienia jednorodgo nie dopuszcza swytwarzania mieszanki przez
mieszanie poszczegolnych frakcji na drodze. Midsz@o wyprodukowaniu powinna by
od razu transportowana na miejsce wbudowania w takbsob, aby nie ulegta
rozsegregowaniu i wysychaniu.

5.4. Wbudowywanie i zagszczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinnacaypzktadana w warstwie o jednakowej grsibig takiej, aby
jej ostateczna grubid po zagszczeniu byta rowna grukba projektowanej. Dokumentacja
Projektowa przewiduje utenie podbudowy z kruszywa w jednej warstwie gitibb3cm.
Warstwa podbudowy powinna dyrozickona w sposOb zapewni@y osigniecie
wymaganych spadkéw igdnych wysokaiowych.

Podbudowa z kruszywa przewidziana jest do wbud@vaai odcinkach budowy nowej
nawierzchni.



Wilgotna¢ mieszanki kruszywa podczas g&xgzania powinna odpowiadlavilgotnasci
optymalnej, okrdonej wedlug proby Proctora, zgodnie z PN-B-0448] (metoda II).
Materiat nadmiernie nawilgocony, powinien zaStaosuszony przez mieszanie i
napowietrzanie. Xeli wilgothag¢ mieszanki kruszywa jestzeta od optymalnej o 20% jej
wartasci, mieszanka powinna byzwikona okr&long iloscig wody i réwnomiernie
wymieszana. W przypadku, gdy wilgagthmieszanki kruszywa jest s@ya od optymalnej o
10% jej wartd@ci, mieszanknalezy osuszy.

Wskanik zagszczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 [17] powinietipowviada
przytemu poziomowi wskaika nagnasci podbudowy wg tablicy 2, Ip. 10.

5.5. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mezme po wykonaniu, a przed
utozeniem nasfpnej warstwy tj. podbudowy z betonu asfaltowegb,Warstwyscieralnej,
powinna by utrzymywana w dobrym stanie.z8ek Wykonawca édzie wykorzystywat, za
zgod; Inzyniera, gotow podbudow do ruchu budowlanego, to jest zobgmany naprawi
wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane mzemndh. Koszt napraw wyniktych z
niewtasciwego utrzymania podbudowy odgia Wykonawe Robot.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci Rob6t
Ogo0lne zasady kontroli jakoi Robét podano w ST D 00.00.00 ,Wymagania ogoloid. 6.

6.2. Badania przed przysipieniem do Robot

Przed przysipieniem do Roboét Wykonawca powinien wykénéadania
kruszyw przeznaczonych do wykonania Robét i praedstwyniki tych bada
wraz z reprezentatywanproblkq kruszywa liynierowi, w celu akceptacji
materialtdw. Badania te powinny obejmawaszystkie wiaciwosci okreslone
w pkt 2.3 niniejszej ST.

6.3. Badania w czasie Robo0t

6.3.1 Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow.
Czestotliwas¢ oraz zakres badapodano w tablicy 3.

Tablica 3 Czstotliwas¢ oraz zakres badaprzy budowie podbudowy z kruszyw
stabilizowanych mechanicznie

Czestotliwosé¢ badah
Minimalna liczba Maksymalna
P bada na dziennej powierzchnia
Lp. Wyszczegolnienie bada dziatce roboczej podbudowy przy-
padajca na jedno
badanie ()
1 |Uziarnienie mieszanki
2 |Wilgotna¢ mieszanki 2 600
3 |Zag:szczenie warstwy 2 probki na 2000 m
4 |Badanie wiéciwosci kruszywa wg tab. 1, dla kazdej partii kruszywa i przy kalej
pkt. 2..2.2. zmianie kruszywa

6.3.2. Uziarnienie mieszanki.

Uziarnienie mieszanki powinno dygodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.2. Probki
nalely pobiera w sposob losowy, z roztinej warstwy, przed jej zaggzczeniem. Wyniki
bada: powinny by na biegco przekazywane gnierowi.

6.3.3. Wilgotnd¢ mieszanki.



Wilgotna¢ mieszanki powinna odpowiadlavilgotnagsci optymalnej, okrdonej wedtug
préby Proctora, zgodnie z PN-88-B-04481 [1](metoldlp z tolerancy +10% -20%.
Wilgotnai¢ nalety okre&li¢ wedtug PN-EN 1097-5/2001 [5].
6.3.4. Zagszczenie podbudowy.
Zageszczenie warstwy powinno odbywsie a2 do osigniecia wymaganego wskiaika
zageszczenia.
Is 0,98

Zageszczenie podbudowy naje sprawdza wediug BN-77/8931-12 [17]. Kontrol
zageszczenia mma oprzé na metodzie obgten ptytowych, wg ,Instrukcji bada podica
gruntowego budowli drogowych i mostowych” —gaik 2 (pkt 2.4.4.) GDDP 1998 R0/,
nie rzadziej ni raz na 2000 13 lub wedtug zalegelnzyniera.
Zageszczenie podbudowy stabilizowanej mechaniczniezynalena za prawidtowe, gdy
stosunek wtérnego moduty Ho pierwotnego modutu odksztalceniajé&st nie wekszy od
2,2 dla warstwy konstrukcyjnej podbudowy.

£2 2,2

E,
oraz:
- modut pierwotny E > 100 MPa, modut wtérny E> 180 MPa dla podbudowy
pomocniczej,
- modut pierwotny E= 60 MPa, modut wtérny £> 120 MPa dla warstwy dodatkowej
(warstwy technologicznej).
6.3.5. Widciwosci kruszywa.
Badania kruszywa powinny obejmaivacere wszystkich wkkiwasci okreslonych w pkt.
2.2.2.
Prébki do badd petnych powinny kypobierane przez Wykonagvev sposob losowy w
obecndci Inzyniera.

6.4. Wymagania dotycgace cech geometrycznych podbudowy
6.4.1. Czstotliwos¢ oraz zakres pomiarow
Czestotliwas¢ oraz zakres pomiarow dotygzch cech geometrycznych podbudowy podano
w tablicy 4.
Tablica 4. Czstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw wykonanej podbudowy z

kruszywa stabilizowanego mechanicznie

Lp. Wyszczegblnienie bada Minimalna czstotliwos¢ pomiarow
pomiaréw
1 Szeroké&¢ podbudowy co 30 m na prostych, w punktach gtévarty&u, co
20 m na tukach o R 100 m, co 10 m na tukach
0 R<100m
2 Rowna¢ podiwzna w sposob goty tata
3 Spadki poprzeczne*) co20m
4 Rzdne wysokéciowe €0 25 m w punktachatpliwych
5 Grubd¢ podbudowy co50m
6 Nasnos¢ podbudowy:
- modut odksztalcenia co najmniej w jednym progkmna kade 500 m
- ugkiecie spezyste co najmniej w 10 punktach nazita 500 m
7 Zag:szczenie
- wska&nik zag;szczenia co najmniej w jednym przekroju naide 200 m
-E/E co najmniej w 10 punktach naAde 500 m




*) dodatkowe pomiary spadkoéw poprzecznych i uksavednia osi w planie

nalezy wykona w punktach gtéwnych tukéw poziomych i na klotoitlac
6.4.2. Szerok& podbudowy.
Szeroke&¢ podbudowy nie nze r&nic¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej ng +5cm.
Na odcinkach jezdni b&ziekdéw betonowych szerakgpodbudowy powinna Bywieksza od
szerokdci warstwy wyej lezgcej, czyli od podbudowy z betonu asfaltowego o awért
wskazan w Dokumentaciji Projektowe;j
6.4.3. Rowné&¢ podbudowy.
Réwna¢é podiieng podbudowy naly mierzy tatg, zgodnie z BN-68/8931-04 [15].
Nieréwnagci podbudowy nie maegprzekracza 20 mm dla podbudowy pomocniczej i
zasadniczej.
6.4.4. Spadki poprzeczne podbudowy.
Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukaetinmy by zgodne z Dokumentacj
Projektowy, z tolerancg £0,5 %.
6.4.5. Rzdne wysokéciowe podbudowy.
Ré&nice pomgdzy rzdnymi wysoksciowymi podbudowy i ezinymi projektowanymi nie
powinny przekracza+ 1 cm, -2 cm.
6.4.6. Grubéc¢ podbudowy.
Grubos¢ podbudowy nie nmie sk rézni¢ od grubgci projektowanej po zagzczeniu o
wiecej ng £2 cm..
6.4.7. N@nos¢ | zagzszczenie podbudowy.
— modut odksztatcenia powinien dggodny z podanym w tablicy 5,
— ugigcie spezyste powinno b§ zgodne z podanym w tablicy 5, wg BN-
70/8931-0419)].

Tablica 5. Cechy podbudowy

Wymagane cechy podbudowy
Podbudowa z Wskarnik Maksymalne Minimalny modut odksztatcenial
kruszywa o : ugiecie spezyste mierzony ptys o srednicy 30 cm,
. . Zaggszczenia
wskaniku Wiy nie - nie pod kotem, mm MPa
mniejszym S , . .
- mniejszy nk od pierwszego| od drugiego
niz, % 40 kN S0 kN obciazenia B | obcizenia B
120 1,03 1,10 1,20 100 180
40 1,03 1,40 1,60 60 120

6.5. Zasady posipowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

6.5.1. Niewtdciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktore wykawmigksze odchylenia od olstenych w
punkcie 6.4 powinny Bynaprawione przez spulchnienie lub zerwanie dgbaftcaici co
najmniej 10 cm, wyréwnane i powtOrnie gsgczone. Dodanie nowego materialu bez
spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne

Jezeli szerok@¢ podbudowy jest mniejsza od szerak@rojektowanej o wicej ne 5 cm i nie
zapewnia podparcia warstwom #ey lezgcym, to Wykonawca powinien na wiasny koszt
poszerzy podbudow przez spulchnienie warstwy na pelgrubcié do potowy szerokai,
dotazenie materiatu i powtdrne zagzczenie.

6.5.2. Niewtdciwa grubd¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wd®yih grubéci, Wykonawca wykona
naprawe podbudowy. Powierzchnie powinny ¢byaprawione przez spulchnienie lub
wybranie warstwy na odpowiedniglcboka¢, zgodnie z decygjinZyniera, uzupetnione
nowym materiatem o odpowiednich ydavasciach, wyréwnane i ponownie za&gczone.



Roboty te Wykonawca wykona na wiasny koszt. Ponapko tych Rob6t nagbi ponowny
pomiar i ocena grubai warstwy, wedtug wiej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.
6.5.3. Niewtdciwa nanos¢ podbudowy

Jezeli nasnosé podbudowy &dzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykonelkiesz
roboty niezbdne do zapewnienia wymaganejsmaci, zalecone przez igniera. Koszty
tych dodatkowych Robot poniesie Wykonawca podbudglkg wtedy, gdy zafenie
nasnosci podbudowy wyniklo z niewfeiwego wykonania Robo6t przez Wykonawc
podbudowy.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru Robét
Ogodlne zasady obmiaru Robét podano w ST D 00.Q0Wg@nagania ogolne” pkt. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow; jest nf (metr kwadratowy) podbudowy z kruszywa stab.
Mechanicznie.

8.0DBIOR ROBOT

8.1. 0Ogodlne zasady o0dbioru Robot

Ogollne zasady odbioru Rob6t podano w ST D 00.0WM\@®nagania ogolne” pkt. 8.

8.2. Sposob odbioru Robdt

Roboty uznaje giza zgodne z DokumentadProjektowy, ST i wymaganiami Hyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem &oleji wg pkt 6 daty wyniki

pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycge podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatnoi podano w ST D 00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 9.

Zakres pfatngci za wykonam warstwe podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego
mechanicznie natg przyjmowa zgodnie z obmiarem i ocgfakasci robot.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fifmetra kwadratowego) podbudowy obejmuje:

— prace pomiarowe i Roboty przygotowawcze,

— o0znakowanie Robot,

— sprawdzenie | ewentuamapraw podiaza,

— zakup i transport mieszanki na miejsce wbudowania,

— przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z regep

— roztozenie mieszanki,

— zagszczenie roztoonej mieszanki,

— przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych okrdonych w ST,

- utrzymanie podbudowy w czasie Robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-88-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek grun



2. PN-B-06714-12/76 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaae zawarti
zanieczyszczeobcych.

3. PN-EN 933-1/2000 Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie sktadu

ziarnowego .

4. PN-EN 933-4/2001 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie ksztattu

ziaren.

5. PN-EN 1097-5/2001 Kruszywa mineralne. Badania.d@zanie

wilgotnaosci .

6. PN-B-06714-18/77 Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie

nasakliwosci.

7. PN-EN 1367-1/2001 Kruszywa mineralne. Badania.dzanie
mrozoodpornéci metod, bezpdredna.

8. PN-EN 1744-1/2000 Badania chemicznychsstaosci kruszyw. Analiza

chemiczna.

9. PN-EN 1097-2/2000 Badania mechanicznych i fizychmyitasciwosci

Kruszyw.

10.PN-B-11112/96 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamdoe

nawierzchni drogowych.

11.PN-B-32250/88 Materiaty budowlane. Woda do betorapraw.

12 PN-S-06102/97 Drogi samochodowe. Podbudowy z kiusz
stabilizowanych mechanicznie.

13.PN-EN 933-8/2001 Drogi samochodowe. Oznaczaniesnsdka

piaskowego.

14 PN-S-02205/98 Drogi samochodowe. Roboty ziemnem@gania i

badania.

15BN-68/-8931-04  Drogi samochodowe. Pomiar ré$enaawierzchni

planografem i fai

16.BN-70/8931-06 Drogi samochodowe. Pomiargagiodatnych
ugieciomierzem belkowym.

17BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaka zagszczenia gruntu.

18.PN-B-11110/96 Surowce skalne lite do produkcji kywstamanych
stosowanych w budownictwie dnogon.

10.2 Inne dokumenty

19 Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnygiotsztywnych,
IBDIM -Warszawa 1997.

Instrukcja Bada Podiaza Gruntowego Budowli Drogowych i Mostowych. Zegnik 2 -
GDDP 1998 r.
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SST KRAWEZNIKI BETONOWE
WSTEP
Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszych specyfikacji techniczny8i' )Y s wymagania dotycge wykonania i
odbioru Rob6t zwizanych z ustawieniem kraanikéw betonowych.
Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana jakaueh@nt przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji Rob6t wymienionych w p. 1.1.
Zakres Robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia Robot zmanych z
ustawieniem kraaznikdw betonowych o wymiarach

15x30x100cm na podsypce cementowo — piaskowej f.:8Ban i tawie z betonu C10/15
(zgodnie z dok. Projektayy

Okreslenia podstawowe

Krawezniki betonowe - prefabrykowane belki betonowe ograajace chodniki dla pieszych,
pasy dzieice, wyspy kierujce oraz nawierzchnie drogowe.

Pozostate oki&denia podstawoweaszgodne z obowvazujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w ST 00.00.00 ,Magania ogélne” pkt 1.4.

Ogolne wymagania dotycgce Robot

Ogolne wymagania dotygze Robét podano w ST 00.00.00 ,Wymagania ogélné’1k
MATERIALY

Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogdllne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, padav ST
00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

Stosowane materiaty

Dokumentacja Projektowa przewidujgyaie nastpujacych materiatdw:
- krawezniki betonowe,

- piasek na podsygk do zapraw,

- cement do podsypki i zapraw,

- woda,



- materiaty do wykonania tawy pod krasmiki.

Kraw ¢zniki betonowe - klasyfikacja

Klasyfikacja jest zgodna z BN-80/6775-03/01 [11].
Zastosowano kragenik uliczny o wymiarach 15x30x100 cm, gat.1l: UdS/BD/100 BN-
80/6775-03/04 [12]

Kraw ezniki betonowe - wymagania techniczne
.Dopuszczalne wady i uszkodzenia

Powierzchnie krawznikdw betonowych powinny ldybez rys, pknie¢ i ubytkébw betonu, o
fakturze z formy lub zatartej. Kragzie elementéw powinny lbyréwne i proste.
Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchrviddzi elementow, zgodnie

z BN-80/6775-03/01 [11], nie powinny przekracraartasci podanych w tablicy 1.

Tablica 1. Dopuszczalne wady i uszkodzenia kgamikOw betonowych
Dopuszczalna wielkd

Rodzaj wad i uszkodzae wad i uszkodze
Gatunek 1
Wklestos¢ lub wypukias¢ powierzchni krawznikdw w mm 2
Ogranlczaqicych IpOW|erzchn|e gorne Niedopuszczalne
Szczerby 5 - (sc;]era ne),t r?m _ -
. graniczajcych pozostate powierzchnije:
iurfglr(cc;dzenla kragdz Jliczba max 5
y - dtugas¢, mm, max 20
- glebokasé, mm, max 6

Sktadowanie

Krawezniki betonowe mog by¢ przechowywane na sktadowiskach otwartych, posegrage
wedtug typow, rodzajow, odmian, gatunkow i wiglgio

Krawezniki betonowe naley uktad& z zastosowaniem podktadek i przektadek drewniamych
wymiarach: grub& 2,5 cm, szerokd 5 cm, diugé¢ min. 5 cm wgksza ni szerokécé
kraweznika.

Beton i jego skladniki
Beton do produkciji kragznikow.

Do produkcji kraweznikéw naley stosowd beton wg PN-S-10040 [2], klasy B 30.

Beton uyty do produkcji krawznikdw powinien charakteryzowaie:

- nasikliwoscia ponizej 4%,

- Scieralndcia na tarczy Boehmego dla gatunku 1: 3 mm,

- stopniem mrozoodporia F150 i widciwosciami betonu po 150 cyklach zamaaia-
odmraania:

- strata masy nie weej niz: 5%,

- obnizenie wytrzymatéci nasciskanie w stosunku do wytrzyméén prébek nie zameéanych
nie wigcej niz: 20%,

- rysy i pekniecia: brak,

- stopniem wodoszczeléa W2, zgodnie z normPN-B-06250 [2].



Cement.

Cement stosowany do betonu powinierd bgmentem portlandzkim CEM 1 klinkierowym co
najmniej klasy 32,5 — PN-B-19701-CEM 1 32,5 [7].

Przechowywanie cementu powinnclagodne z BN-88/6731-08 [9].

Kruszywo.

Kruszywo powinno odpowiadavymaganiom PN-B-06712 [5].

Kruszywo naley przechowywa w warunkach zabezpieczeych je przed zanieczyszczeniem,
zmieszaniem z kruszywami innych asortymentow, daiwn marek.

Woda.
Woda powinna byodmiany "1" i odpowiadawymaganiom PN-B-32250 [8].
Materiaty na podsypke i do zapraw

Piasek na podsyplcementowo-piaskaavpowinien odpowiadawymaganiom PN-B-06712 [5],
a do zaprawy cementowo-piaskowej PN-B-06711 [4].

Cement na podsygpk do zaprawy cementowo-piaskowej powinietrt bgmentem portlandzkim
klasy nie mniejszej ni"32,5", odpowiadacym wymaganiom PN-B-19701 [7].

SPRZET.

Ogolne wymagania dotycgce sprztu

Ogolne wymagania dotyagee sprztu podano w ST 00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 3.
Sprzet

Roboty wykonuje sirecznie przy zastosowaniu:

- betoniarek do wytwarzania betonu i zapraw orazygwtowania podsypki cementowo-
piaskowej,

- wibratoroéw ptytowych, ubijakdéwecznych lub mechanicznych.

TRANSPORT

Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogdlne wymagania dotyaee transportu podano w ST 00.00.00 ,Wymagania @jdikt 4.

Transport kraw ¢znikOw

Krawezniki betonowe mogiby¢ przewaone dowolnymirodkami transportowymi.

Krawezniki betonowe uktada nalezy na srodkach transportowych w pozycji pionowej z
nachyleniem w kierunku jazdy.

Krawezniki powinny by zabezpieczone przed przemieszczeniem gszkodzeniami w czasie
transportu, a gorna warstwa nie powinna wystap@zasciany srodka transportowego wgej
niz 1/3 wysokdci tej warstwy.

Transport pozostatych materiatow

Transport cementu powinierg®dbywa w warunkach zgodnych z BN-88/6731-08 [9].
Kruszywa mana przewoz dowolnymsrodkiem transportu, w warunkach zabezpiegzaah je
przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi na&ei. Podczas transportu kruszywa
powinny by zabezpieczone przed wysypaniem, a kruszywo dropreed rozpyleniem.

Mas: zalewows nalery pakowa w bebny blaszane lub beczki drewniane. Transport p@mini
odbywa sie¢ w warunkach zabezpieczeych przed uszkodzeniembnow i beczek.

WYKONANIE ROBOT

Ogoblne zasady wykonania Robét
Ogolne zasady wykonania Rob6t podano w ST 00.00W3dnagania ogolne” pkt 5.



Ustawienie kraweznikow betonowych

Ustawienie krawznikdw powinno by zgodne z BN-64/8845-02 [13].

Wypetnianie spoin

Spoiny krawgznikbw nie powinny przekracZzaszerokéci 1 cm. Spoiny naley wypeinic
zapraw cementowe-piaskayy przygotowana w stosunku 1:2.

Spoiny kraveznikOw przed zalaniem zaprawmalezy oczysci¢ i zmy¢ woda.

KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Ogoblne zasady kontroli jakaci Robot

Ogolne zasady kontroli jakoi Robot podano w ST 00.00.00 ,Wymagania ogolne’gk
Badania przed przystgpieniem do Robot

Badania krawznikéw

Przed przysipieniem do Robot Wykonawca powinien wykéndadania materiatow
przeznaczonych do ustawienia kegmikbw betonowych i przedstafviwyniki tych bada
Inzynierowi do akceptaciji.

Sprawdzenie wygHu zewrtrznego nalgy przeprowadzi na podstawie ogtizin elementu
przez pomiar i policzenie uszkodzerysktpujacych na powierzchniach i kradziach elementu
zgodnie z wymaganiami tab. 1. Pomiary dkaya gitcbokasci uszkodzé nalery wykona za
pomoea przymiaru stalowego lub suwmiarki z doktadcia do 1 mm, zgodnie z ustaleniami
PN-B-10021 [6].

Sprawdzenie ksztattu i wymiarow elementow mlprzeprowadzi z doktadnécia do 1 mm
przy wyciu suwmiarki oraz przymiaru stalowego ludntgy. Sprawdzenie dtow prostych w
narazach elementdw wykonuje esiprzez przytaenie lgtownika do badanego néi® i
zmierzenia odchytek z doktadéuis do 1 mm.

Badania pozostatych materiatow

Badania pozostatych materiatow stosowanych .przawianiu krawgznikdw betonowych
powinny obejmowéa wszystkie wtaciwosci, okrelone w normach podanych dla odpowiednich
materiatow w pkt 2.

Badania w czasie Robo6t
Sprawdzenie ustawienia kramikow

Przy ustawianiu kraggnikdw naley sprawdzé

- dopuszczalna odchylenia linii kraanikdw w poziomie od linii projektowanej, ktore wysio
+1cm.

- dopuszczalne odchylenie niwelety gornej plaszczyzksaweznika od niwelety
projektowanej, ktére wynosi £ 1 cm.

OBMIAR ROBOT
Ogolne zasady obmiaru Robot
Ogolne zasady obmiaru Robo6t podano w ST 00.00.0dm#gania ogolne” pkt.7.

Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarows krawgznika utazonego jest m (metr) ustawionego kegwnika
betonowego.

ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru Robot
Ogollne zasady odbioru Robot podano w ST 00.00.0dm#gania ogolne” pkt 8.



Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z Dokumentaérojektows, ST | wymaganiami
Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem #oleji wg pkt 6 daty wyniki

pozytywne.

Odbior Robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu
Odbiorowi Robét zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj
-wykonanie fawy z betonu B-15

- wykonanie podsypki.

PODSTAWA PLATNO SCI

Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w ST 00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt
9.

Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m (metra) kraimika betonowego uimnego na ptask obejmuije:
- prace pomiarowe i Roboty przygotowawcze,

- dostarczenie materialdbw na miejsce wbudowania,

- wykonanie tawy z betonu B-15

- wykonanie podsypki,

- ustawienie krawznikdw na podsypce cementowo-piaskowej,

- wypelnienie spoin kragnikdw zapraw,

- zasypanie zewtrznejsciany kravgznika gruntem i ubicie,

- przeprowadzenie baflapomiaréw wymaganych w ST.

PRZEPISY ZWI AZANE

Normy

PN-99/B-06050 Roboty ziemne budowlane.

PN-B-06250/88 Beton zwykly.

PN-B-06251/63 Roboty betonoweslbetowe.

PN-B-06711/79 Kruszywo mineralne. Piasek do betordapraw .
PN-B-06712/86 Kruszywa mineralne do betonu zwydieg

PN-B-10021/80 Prefabrykaty budowlane z betonu. olliet pomiaru cech
geometrycznych.

PN-B-19701/97 Cement. Cement powszechneggtku. Skiad, wymagania i
ocena zgodriai.

PN-B32250/88 Materiaty budowlane. Woda do betondapraw .
BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie.

BN-74/6771-04 Drogi samochodowe. Masa zalewowa.

BN-80/6775-03/01  Prefabrykaty budowlane z betoBlementy nawierzchni drég, ulic,
parkingow i torowisk tramwajowych. Wspdlne wymagarnibadania.

BN-80/6775-03/04  Prefabrykaty budowlane z betonlemiEnty nawierzchni drog, ulic,
parkingow i torowisk tramwajowych. Krauniki i obrzeza chodnikowe.

BN-64/8845-02 Krawzniki uliczne. Warunki techniczne ustawiania i odhio

Inne dokumenty
Katalog powtarzalnych elementéw drogowych (KPED@rBprojekt - Warszawa, 1979 1982 r



SPECYFIKACJA TECHNICZNA NR 0.8.

Obrzeza



SST OBRZEZA BETONOWE

WSTEP

Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej Saflwymagania dotycce wykonania

i odbioru Robot zwizanych z ustawieniem betonowego oheze

Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana jakanh@nt przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji Robot wymienionych w p. 1.1.

Zakres Robot objtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotygzasad prowadzenia Roboét zwanych z
ustawieniem betonowego obfzeusytuowanego zgodnie z Dokumenigarjojektows.
Okreslenia podstawowe

Obrzeza chodnikowe - prefabrykowane belki betonowe rozgraniczajace
jednostronnie lub dwustronnie ciaggi komunikacyjne od terendéw nie
przeznaczonych do komunikacji.

Pozostale okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi,
odpowiednimi polskimi normami i definicjami podanymi w ST
00.00.00,Wymagania ogélne” pkt 1.4.

Ogolne wymagania dotycgce Robot

Ogodlne wymagania dotygze Rob6t podano w ST 00.00.00,Wymagania ogélne”1pfkt

MATERIALY
Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania padanST
00.00.00,Wymagania ogolne” pkt 2.

Stosowane materiaty

Materiatami stosowanymags

obrzeza odpowiadajce wymaganiom BN-80/6775-03/04 [8] i BN-80/6775@13]7],
piasek do wykonania taw,

cement wg PN-B-19701 [6],

piasek do zapraw wg PN-B-06711 [3].

Betonowe obrzeéa chodnikowe — klasyfikacja

Zastosowano obrze betonowe wysokie (Ow), gatunek 1 (1) o wymiar8&B0x100, o
oznaczeniu Ow-1/8/30/100 BN-80/6775-03/04.

Betonowe obrzéa chodnikowe — wymagania techniczne

Dopuszczalne wady i uszkodzenia obrzezy

Powierzchnie obrzg powinny by bez rys, pknie¢ i ubytkdw betonu, o fakturze z formy lub
zatartej. Krawdzie elementéw powinny Byréwne i proste.

Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchrawddzi elementow nie powinny
przekracza wartasci podanych w tablicy 1.



Tablica 1. Dopuszczalne wady i uszkodzenia obyze

Dopuszczalna wielkad
Rodzaj wad i uszkodse wad i uszkodzé Gatunek

1
WKklgstas¢ lub wypukia¢ powierzchni i krawdzi w mm 2

ograniczajcych powierzchnie gérnddieralne) niedopuszczalne

Szczerby i Ograniczajcych pozostate powierzchnie:

uszkodzenia |Liczba, max 2
krawedzi i naray |Dlugos¢, mm, max 20
Glebokas¢, mm, max 6

Sktadowanie

Betonowe obrziea chodnikowe magby¢ przechowywane na sktadowiskach otwartych,
posegregowane wedtug rodzajow i gatunkow.

Betonowe obrzea chodnikowe naley uktada& z zastosowaniem podktadek i przektadek
drewnianych o wymiarach co najmniej: gréb@,5 cm, szerok@ 5 cm, dlugé¢ minimum 5
cm wieksza nk szeroké¢ obrzea.

Beton i jego skladniki

Do produkcji obrzey nalery stosowa beton wedtug PN-B-06250 klasy B 30.

Wiasciwosci betonu aytego do produkcji obrzg powinny odpowiadawymaganiom
podanym w ST 00.00.00"Kraxniki betonowe" pkt. 2.4.3.1.

Cement

Cement stosowany do betonu powinie bgmentem portlandzkim CEM I klinkierowym co
najmniej klasy 32,5 — PN-B-19701-CEM | 32,5

Materialy na tawe i do zaprawy

Piasek do wykonania tawy powinien odpowi@&ga/maganiom PN-EN-13043

Materiaty do zaprawy cementowo-piaskowej powinnpa@giad& wymaganiom podanym w
ST 08.01.01"Krawzniki betonowe" pkt 2.

SPRZET
Ogolne wymagania dotycgce sprztu
Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w ST 00.00.00,Wymagania ogdélne” pkt 3.

Sprzet do ustawiania obrzery
Roboty wykonuje sirecznie przy zastosowaniu drobnego gpizoomocniczego.

TRANSPORT

Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotyaee transportu podano w ST 00.00.00,Wymagania oddike4.
Transport obrzezy betonowych

Betonowe obrzea chodnikowe magby¢ przewaone dowolnymirodkami transportu po
osiagnieciu przez beton wytrzymadoi minimum 0,7 wytrzymakci projektowane;j.
Obrzeza powinny by zabezpieczone przed przemieszczeniemsszkodzeniami w czasie
transportu.

Transport pozostatych materiatdw

Transport pozostatych materiatdow podano w ST 081 1'Krawezniki betonowe™.



WYKONANIE ROBOT

Ogoblne zasady wykonania Robét

Ogodlne zasady wykonania Robo6t podano w ST 00.00Myfjagania ogolne” pkt 5.
Wykonanie koryta

Koryto pod taw nalery wykonywa zgodnie z PN-B-06050. Wymiary wykopu powinny
odpowiadé wymiarom tawy w planie z uwzeglinieniem w szerok@i dna wykopu ew.
konstrukcji szalunku.

tawa

Podtaze pod ustawienie obrza przy chodniku stanowi tawa z piasku, o gridbavarstwy
3cm po zagszczeniu. Law wykonuje st przez zasypanie koryta piaskiem i ggagzenie z
polewaniem wosl

Podtaze pod ustawienie obrza dla obramowania wjazdow i schoddw terenowychastan
tawa z betonu B-10 ktgwykona nalezy zgodnie z dokumentacprojektow.

Ustawienie betonowych obrzgy chodnikowych

Betonowe obrzea chodnikowe nalgy ustawid na wykonanym podtas w miejscu i ze
swiattem (odlegtécia gérnej powierzchni obrze od cagu komunikacyjnego) zgodnym z
ustaleniami Dokumentaciji Projektowe,;.

Zewrxtrznasciana obrzea powinna b¥ obsypana piaskiemywirem lub miejscowym
gruntem przepuszczalnym, starannie ubitym.

Spoiny nie powinny przekraczazerokdci 1 cm. Naley wypelni je zapraw cementowo-
piaskowa w stosunku 1:2. Spoiny przed zalaniem ;gleczyéci¢ i zmy¢ woda. Spoiny musz
by¢ wypetnione catkowicie na petrgtcbokasé.

KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Ogolne zasady kontroli jakaci Robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi Robét podano w ST 00.00.00,Wymagania ogoélne” Gkt

Badania przed przystapieniem do Robot

Przed przysipieniem do Robot Wykonawca powinien wykormadania materiatow
przeznaczonych do ustawienia betonowych atyrzbodnikowych i przedstadwiwyniki tych
bada Inzynierowi do akceptaciji.

Sprawdzenie wyghu zewrtrznego nalgy przeprowad na podstawie ogtizin elementu
przez pomiar i policzenie uszkodz@ystkpujacych na powierzchniach i kragdziach
elementu, zgodnie z wymaganiami tablicy 1. Pomidungcici i gicbokasci uszkodzé nalezy
wykona za pomog przymiaru stalowego lub suwmiarki z doktadoia do 1 mm, zgodnie z
ustaleniami

PN-B-10021.

Sprawdzenie ksztattu i wymiaréw elementow aglprzeprowad#i z doktadnécia do 1 mm
przy wyciu suwmiarki oraz przymiaru stalowego lubnegy. Sprawdzeniedtow prostych w
narazach elementéw wykonujeesprzez przytaenie kitownika do badanego nami
zmierzenia odchytek z dokladéwa do 1 mm.

Badania pozostatych materiatow powinny obejméwazystkie wtaciwosci okreslone w
normach podanych dla odpowiednich materiatéw wyioi@ych w pkt 2.

Badania w czasie Rob6t

W czasie Robot natg sprawdzé wykonanie:
koryta pod taw - zgodnie z wymaganiami pkt 5.2,
tawy z piasku zgodnie z wymaganiami pkt 5.3,



ustawienia betonowego obvzechodnikowego - zgodnie z wymaganiami pkt 5.4y prz
dopuszczalnych odchyleniach:

linii obrzeza w planie, ktére mae wynost + 2 cm na kade 100 m diugéri obrzea,
niwelety gornej ptaszczyzny obrze, ktére mae wynost +1 cm na kade 100 m dtugi
obrzeza, wypetnienia spoin, sprawdzane co 10 metréwgkpd@winno wykazywacatkowite
wypetnienie badanej spoiny na pelicbokasé.

OBMIAR ROBOT
Ogoblne zasady obmiaru Robét
Ogodlne zasady obmiaru Robdét podano w ST 00.00.00npedania ogolne” pkt 7.

Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarows jest m (metr) ustawionego betonowego obazehodnikowego.

ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru Rob6t

Ogodlne zasady odbioru Robd6t podano w ST 00.00.00pAgania ogolne” pkt 8.

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z DokumentgByojektova, ST | wymaganiami
Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toteji wg pkt 6 daty wyniki
pozytywne.

Odbior Robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi Roba6t zanikagych i ulegaicych zakryciu podlegaj

wykonane koryto,

wykonana tawa.

PODSTAWA PLATNOSCI

Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w ST 00.00.00,Wymagania ogolne” pkt
9.

Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m (metra) betonowego azshodnikowego obejmuije:
prace pomiarowe i Roboty przygotowawcze,

dostarczenie materiatow,

wykonanie koryta,

rozicielenie i ubicie fawy,

ustawienie obrza,

wypetnienie spoin,

obsypanie zewgtrznejsciany obrzea,

wykonanie badai pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.

PRZEPISY ZWIAZANE
Normy

PN-99/B-06050 Roboty ziemne budowlane. Wymaganzakvesie wykonywania i
badania przy odbiorze.
PN-B-06250/88 Beton zwykty.
PN-B-06711/79 Kruszywo mineralne. Piasek do betonsapraw.
PN-B-10021/80 Prefabrykaty budowlane z betonu. Eigf@omiaru cech
geometrycznych.
PN-EN-13043/04 Kruszywo do mieszanek bitumicznypbwierzchniowych utrwate
stosowanych na drogach, lotniskach i innych powiemiach przeznaczonych do ruchu



PN-B-19701/97 Cement. Cement powszechnegtku. Sktad, wymagania i ocena
zgodndci

BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z betodemEnty nawierzchni drdg, ulic,
parkingow i torowisk tramwajowych. Wspolne wymaganbadania.

BN-80/6775-03/04  Prefabrykaty budowlane z betorementy nawierzchni drég, ulic,
parkingow i torowisk tramwajowych. Kraymiki i obrzeza.
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Nawierzchnie z kostki

SST NAWIERZCHNIE Z KOSTKI BETONOWEJ BRUKOWANEJ



WSTEP

Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczngjy@ymagania dotycze wykonania i
odbioru Robét zwazanych z wykonywaniem nawierzchni z kostki brukoiejonowej.

Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana jakaah@nt przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji Robo6t wymienionych w p. 1.1.

Zakres robot olgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot zwanych z
wykonywaniem nawierzchni z kostki brukowej betonpwe

Okreslenia podstawowe

Betonowa kostka brukowa - ksztaltka wytwarzana z betonu metoda
wibroprasowania. Produkowana jest jako ksztaltka jednowarstwowa lub w
dwach warstwach potaczonych ze sobg trwale w fazie produkcji.

Pozostate okreslenia podstawowe s3 zgodne z obowigzujacymi,
odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi w ST D
00.00.00,Wymagania ogélne” pkt 1.4.

Ogdblne wymagania dotygze robot
Ogodlne wymagania dotygee rob6t podano w ST D 00.00.00,Wymagania ogolra 1p5.

Materiaty

Ogdlne wymagania dotygze materiatdw

Ogodlne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, puder ST
D 00.00.00,Wymagania ogolne” pkt 2.

Betonowa kostka brukowa - wymagania

Aprobata techniczna

Warunkiem dopuszczenia do stosowania betonowekikiosikowej w budownictwie
drogowym jest posiadanie aprobaty techniczne,.

Wyglad zewnetrzny

Struktura wyrobu powinna byzwarta, bez rys,gkniec¢, plam i ubytkéw.

Powierzchnia gorna kostek powinnachgwna i szorstka, a kragzie kostek réwne i proste,
wklesniecia nie powinny przekracza

2 mm, dla kostek o gruéoi 80 mm,

Ksztalt, wymiary i kolor kostki brukowej

Projekt obejmuje budogwmawierzchni z kostki betonowej wibroprasowane.
Tolerancje wymiarowe wynogz

na dlugédci =3 mm,



na szerokéci = 3 mm,
na grubéci =5 mm.

Wytrzymatos$¢ na sciskanie

Wytrzymatas¢ nasciskanie po 28 dniacBrednio z 6-ciu kostek) nie powinnadmniejsza
niz 60 MPa.

Dopuszczalna najasza wytrzymaté¢ pojedynczej kostki nie powinna éynniejsza ni 50
MPa (w ocenie statystycznej z co najmniej 10 kgstek

Nasigkliwos¢
Nasikliwos¢ kostek betonowych powinna odpowiadaymaganiom normy PN-B-06250 i
wynosk nie wicej niz 5%.

Odpornos¢ na dziatanie mrozu

Odporna¢ kostek betonowych na dziatanie mrozu powinnalmdana zgodnie z
wymaganiami PN-B-06250

Odpornd¢ na dziatanie mrozu po 50 cyklach zanamaia i odmraania probek jest
wystarczajca, jeeli:

- prébka nie wykazujeghknigc,

- strata masy nie przekracza 5%,

- obnizenie wytrzymaiéci nasciskanie w stosunku do wytrzymae probek nie
zamraanych nie jest wksze ni 20%.

Scieralnosé

Scieralngé kostek betonowych okéna na tarczy Boehmego wg PN-B-04111 [1] powinna
wynosk nie wigcej niz 4 mm.

Materiaty do produkcji betonowych kostek brukowych

Cement

Do produkcji kostki brukowej nahy stosowdé cement portlandzki, bez dodatkéw, klasy nie
nizszej nk ,32,5". Zaleca si stosowanie cementu o jasnym kolorze. Cement pewini
odpowiadé wymaganiom PN-B-19701.

Kruszywo

Nalezy stosowa kruszywa mineralne odpowiadag wymaganiom PN-B-06712.
Uziarnienie kruszywa powinno byistalone w recepcie laboratoryjnej mieszanki bmias),
przy zat@zonych parametrach wymaganych dla produkowanegohwyro

Woda

Wiasciwosci | kontrola wody stosowanej do produkcji betonaWwkostek brukowych
powinny odpowiadawymaganiom wg PN-B-32250.

Dodatki

Do produkcji kostek brukowych stosuje siodatki w postaci plastyfikatoréw i barwnikéw,
zgodnie z receptlaboratoryjn.

Plastyfikatory zapewniajgotowym wyrobom wiksza wytrzymata¢, mniejsz nasakliwosc i
wigksza odpornd¢ na niskie temperatury i dziatanie soli.



Stosowane barwniki powinny zapewriostce trwate zabarwienie. Powinny tatblgarwniki
nieorganiczne.

Sprzet

Ogodlne wymagania dotygze sprztu
Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w ST D 00.00.00,Wymagania ogolne” pkt 3.

Sprzt do wykonania nawierzchni z kostki brukowej

Powierzchnie nawierzchni z kostki brukowej wykémalezy recznie lub przy pomocy
maszyn.

Do zagszczenia nawierzchni stosuje siibratory ptytowe z ostanz tworzywa sztucznego.
Do wyréwnania podsypki z piasku trma stosowamechaniczne usglizenie na rolkach,
prowadzone liniami na szynie lub kreimikach.

Transport

Ogdlne wymagania dotygeze transportu

Ogodlne wymagania dotyaee transportu podano w ST D 00.00.00,Wymaganiarajgbkt
4.

Transport betonowych kostek brukowych

Uformowane w czasie produkcji kostki betonowe ukiaelg warstwowo na palecie. Po
uzyskaniu wytrzymalki betonu min. 0,7 R, kostki przewane g na stanowisko, gdzie
specjalne urmzenie pakuje je w faii spina tdma stalows, co gwarantuje transport
samochodami w nienaruszonym stanie.

Kostki betonowe mina rownie przewozé samochodami na paletach transportowych
producenta.

wykonanie robét

Ogodlne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania robot podano w ST D 000QW@magania ogolne” pkt 5.

Podice

Podtare pod utaenie nawierzchni z betonowych kostek brukowychzenstanowd
grunt piaszczysty - rodzimy lub nasypowy o \&/B5 .
Podtaze gruntowe pod nawierzclpowinno by przygotowane zgodnie z wymogami
okreslonymi w SST 0.4. ,Korytowanie”

Podbudowa

Dolng warstwe konstrukcji stanowi w-wa odcingja z piasku, podbudemprzewidziam do
wykonania pod utzenie nawierzchni z kostki brukowej jest kruszywméne stabilizowane
mechanicznie. Podbudowa powinn& lpyzygotowana zgodnie z wymaganiami gkvaymi
w SST 0.5.i SST 0.6.

Obramowanie nawierzchni

Do obramowania nawierzchni z betonowych kostek iwnch naley stosowa krawezniki
uliczne betonowe wg BN-80/6775-03/04 lub inne tipaweznikdw zaakceptowane przez
Inzyniera.



Podsypka

Na podsypk nalezy stosowa piasek gruby, odpowiadgy wymaganiom PN-B- 06712.
Grubas¢ podsypki po zagszczeniu powinna wynasB cm. Podsypka powinna dywilzona
woda, zag;szczona i wyprofilowana.

Uktadanie nawierzchni z betonowych kostek brukowych

Kostke uktada st na podsypce w taki sposob, aby szczelingday kostkami wynosity od 2
do 3 mm. Kostk nalezy uktada ok. 1,5 cm wyej od projektowanej niwelety nawierzchni,
gdyz w czasie wibrowania (ubijania) podsypka ulegaggagzeniu.

Po utazeniu kostki, szczeliny natg wypetni piaskiem, a nagpnie zamiéc¢ powierzchng
utozonych kostek przyayciu szczotekgcznych lub mechanicznych i przypi¢ do ubijania
nawierzchni.

Do ubijania utaonej nawierzchni z kostek brukowych stosugeveibratory ptytowe z ostan
z tworzywa sztucznego dla ochrony kostek przed adgzéniem i zabrudzeniem. Wibrowanie
nalezy prowadzé od krawedzi powierzchni ubijanej w kierunkirodka i jednoczaie w
kierunku poprzecznym ksztattek.

Do zagszczania nawierzchni z betonowych kostek brukowyehwolno uywaé walca.

Po ubiciu nawierzchni natg uzupeiné szczeliny piaskiem i zamié€ nawierzchng.
Nawierzchnia z wypetnieniem spoin piaskiem nie wgaaietgnacji - mae by zaraz
oddana do ruchu.

kontrola jako $ci robot

Ogodlne zasady kontroli jakéi rob6t
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D 00.00.00,Wymagania ogolnit’

Badania przed przygpieniem do robot

Przed przysipieniem do robot, Wykonawca powinien sprawigdzzy producent kostek
brukowych posiada atest wyrobu wg pkt 2.2.1 nizigjST.

Niezaleznie od posiadanego atestu, Wykonawca powiniglac od producenta wynikow
biezacych bada wyrobu nasciskanie. Zaleca gj aby do badania wytrzymdla nasciskanie
pobiera 6 prébek (kostek) dziennie (przy produkcji dzignsie 600 nf powierzchni kostek
utozonych w nawierzchni).

Poza tym, przed przygiieniem do robét Wykonawca sprawdza wyrob w zakregimaga
podanych w pkt 2.2.2 i 2.2.3 i wyniki badprzedstawia liynierowi do akceptacii.

Badania w czasie robot

Sprawdzenie podloza i podbudowy

Sprawdzenie podia i podbudowy polega na stwierdzeniu ich zgédnp dokumentagj
projektows i odpowiednimi ST.

Sprawdzenie podsypki

Sprawdzenie podsypki w zakresie grétio wymaganych spadkéw poprzecznych i
podiuznych polega na stwierdzeniu zgodoiaz dokumentagj projektows oraz pkt 5.5
niniejszej ST.



Sprawdzenie wykonania nawierzchni

Sprawdzenie prawidtovéoi wykonania nawierzchni z betonowych kostek bruikohvpolega
na stwierdzeniu zgoddoi wykonania z dokumentacprojektowa oraz wymaganiami wg pkt
5.6 niniejszej ST:

pomierzenie szerokoi spoin,

sprawdzenie prawidtovéai ubijania (wibrowania),

sprawdzenie prawidtovéoi wypetnienia spoin,

sprawdzenie, czy przsty des@ (wzor) i kolor nawierzchni jest zachowany.

Sprawdzenie cech geometrycznych nawierzchni

Nierownosci podtuzne

Nierowndaici podiuzne nawierzchni mierzone tglub planografem zgodnie z nogrBN-
68/8931-04 [8] nie powinny przekracz@,8 cm.

Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne nawierzchni powinny lzgodne z dokumentacprojektows z tolerancy
+ 0,5%.

Niweleta nawierzchni
Réznice pomé¢dzy rzdnymi wykonanej nawierzchni i gdnymi projektowanymi nie
powinny przekraczat+ 1 cm.

Szerokos$¢ nawierzchni
Szerokaé¢ nawierzchni nie me r@ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz + 5 cm.

Grubos¢ podsypki

Dopuszczalne odchyiki od projektowanej grédigpodsypki nie powinny przekracza 1,0
cm.

Czestotliwos$¢ pomiarow

Czestotliwos¢ pomiaréw dla cech geometrycznych nawierzchni zkkdsukowej,
wymienionych w pkt 6.4 powinna bylostosowana do powierzchni wykonanych robdét.
Zaleca st, aby pomiary cech geometrycznych wymienionych w4 byty przeprowadzone
nie rzadziej ni 2 razy na 100 fmawierzchni i w punktach charakterystycznych dieefety
oraz wsezdzie tam, gdzie poleci hynier.

obmiar robot

Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru robot podano w ST D 00.00M3dpagania ogoélne” pkt 7.

Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni z betonjokeestki
brukowe.



odbior robo6t

Ogodlne zasady odbioru robot

Ogodlne zasady odbioru robot podano w ST D 00.08\36nagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumenggajojektows, ST i wymaganiami
Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wedtug pkt 6 daty

wyniki pozytywne.

Odbiér robo6t zanikagcych i ulegagcych zakryciu

Odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj
przygotowanie podia,

wykonanie w-wy odsczapcej,

wykonanie podbudowy,

wykonanie podsypki,

Zasady ich odbioruasokreslone w ST D 00.00.00,Wymagania ogolne”.

podstawa ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrnai

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w ST D 00.00.00,Wymagania
0golne” pkt 9.

Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fmawierzchni z kostki brukowej betonowej obejmuije:

prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

oznakowanie robot,

przygotowanie podima (w-wy odaczapcej, podbudowy),

dostarczenie materiatow,

wykonanie podsypki,

utozenie i ubicie kostki,

wypetnienie spoin,

przeprowadzenie bafla pomiaréw wymaganych w niniejszej specyfikacghaicznej.

przepisy zwigzane

Normy

1. PN-B-04111 Materiaty kamienne. Oznaczédugieralngci na tarczy Boehmego

2. PN-B-06250 Beton zwykty

3. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwyéiteg

4. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegtku. Sklad, wymagania i ocena
zgodndci

5. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betomnaapraw

6. BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z bet&iementy nawierzchni drog, ulic,

parkingow i torowisk tramwajowych. Kraymiki i obrzeza
7.BN-68/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenkasska piaskowego
8.BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar résgnonawierzchni planografem i tat
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ROBOTY ZIEMNE UKSZTALTOWANIE TERENU.
1. WSTEP.

1.1 Przedmiot ST .
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej T $ 2 wymagania dotycxe
wykonania i odbioru rob6t ziemnych zwanych auksztattowaniem terenu.

1.2 Zakres stosowania ST.
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokiirpezetargowy i kontraktowy przy
Zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pktl1.

1.3 Zakres robot obgtych ST.
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotyqgrowadzenia robo6t uksztattowania
terenu wtym:
- usungcie warstwy ziemi urodzajnej
- wykopy mechaniczne spycharkami
- przemieszczanie gruntu
- plantowanie terenu
- formowanie i zagszczanie

1.4 Okreslenia podstawowe.

1.4.1 Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie ¥ gruntu stanowta warunki
statecznéci i odwodnienia.

1.4.2 Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykamarasypow ,potone poza placem
budowy.

1.4.3 Wskanik zag:szczenia gruntu - wielkké charakteryzujca stan zagszczenia gruntu.

2. MATERIALY.
2.1 Zasady wykorzystania gruntéw.

Grunty uzyskane przy wykonaniu wykopow powinny ¢byprzez Wykonawe
wykorzystane w maksymalnym stopniu do budowy nasypGrunty nie przydatne do
nasypow kda uzyte zgodnie z zaleceniami Inspektora. Sposéb pagtasowania gruntow
przeznaczonych na odktad proponuje Wykonawca idstasvia do akceptacji Inspektorowi
Inspektor mae nakaza pozostawienie na plan budowy gruntéw , ktorych sopaa
nieprzydatné¢ wynika jedynie z powodu zamarznia lub nadmiernej wilgotriai.

3. SPRZET.

Wykonawca jest zobowkany do aycia jedynie takiego speiu , ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na wdaiwosci gruntu zaréwno w miejscu jego naturalnego zaiega
jak tez w czasie odspajania. Wykonawca powinien wykonywa@boty ziemne przy ayciu
potrzebnej liczby maszyn o odpowiedniej wydapgio Powinny one gwarantowa
przeprowadzenie robot zgodnie z zasadami stmgmi w Dokumentacji Projektowej i
wymaganiami Specyfikacji Technicznej. Sgrpowinien by stale utrzymywany w dobrym
stanie technicznym .



4. TRANSPORT.

Wykonawca ma obowrzek zorganizowania transportu z uwlglieniem wymogow
bezpieczéstwa , zarowno w okbie placu budowy jak i poza nim. Zgiiszenie odlegkzi
transportu ponad wado przyjgte w Kontrakcie nie mice by podstaw roszczé
Wykonawcy, dotyczcych dodatkowej zaptaty za transport.

Wykonawca jest zobowtany do oczyszczenia nawierzchni drog i ulic z Zieamoszonej
przez pojazdy.

5. WYKONANIE ROBOT.

5.1 Zdjecie humusu.

Warstwa humusu gruboi 15 cm ledzie zdgta z przeznaczeniem dojmdejszego aycia.
Humus naley zdejmow& mechanicznie za pomocrowniarek lub spycharek. W
wyjatkowych sytuacjach , gdy zastosowanie maszyn stevwgstarczajce dla prawidtowego
wykonania robot naley dodatkowo stosowareczne wykonanie robot jako uzupetnienie prac
wykonawczych mechanicznie. &ty humus nalgy sktadow& w pryzmach . Miejsca
skladowania humusu powinny dyprzez Wykonawe tak dobrane , aby humus byt
zabezpieczony przed zanieczyszczeniem , azetakajedzaniem przez pojazdy i
zag:szczaniem. Nie natly  zdejmowé& humusu w czasie intensywnych opadéw i
bezpdgrednio po nich , aby uniki zanieczyszczenia gruntem nieorganicznym.

5.2 Wykonanie wykopow.

Wykopy powinny b§ wykonane przy zachowaniu przekroju poprzecznegaroiilu
podtuznego , ktore okrdono w Dokumentacji Projektowej, z uwzghieniem ewentualnych
zmian wprowadzonych przez Inspektora.

5.3 Zagszczenie nasypow i plantowanie.

Kazda warstwa jak najszybciej po jej rozémiu , powinna by zagsszczona z
zastosowaniem spti odpowiedniego dla danego rodzaju gruntu oraz tepygacych
warunkow. Roztaone warstwy gruntu natg zag:szcz& od krawedzi nasypu w kierunku
jego osi .

Grubg¢ warstwy poddanej zagzczeniu powinna ldy ustalona z uwzgtnieniem
wspofczynnika gruntu oraz zalonej grubéci warstwy po 0signieciu wymaganego
zagzszczenia. Grub@ warstwy zagszczonego gruntu licalprzegé maszyny zagszczajcej

zaleca si okredli¢ doswiadczalnie dla kadego rodzaju gruntu i typu maszyny . ARita w

stosunku do projektowanychednych nie mee przekracza+1 i - 3cm

5.4 Zgodnie z dokumentacj nalezy wykona¢ :

- roboty pomiarowe

- usungcie warstwy ziemi urodzajnej

- wykopy spycharkami z przemieszczaniem gruntu
- rozplantowanie ziemi z wykopu i humusu

- formowanie nawierzchni

6. KONTROLA JAKO SCI.
Ogoblne wymagania dotyaze kontroli jakdci podano w ST ,Wymagania ogdlne ,
pkt.0.0.6.



6.1 Kontrola jakosci usunigcia humusu.
Sprawdzenie jakai robot polega na wizualnej ocenie komplgtiaisunecia humusu z
powierzchni robot ziemnych.

6.2 Sprawdzenie jakéci wykonania nasypow.
6.2.1.Badanie przydatsa gruntéw.
Przy badaniu naky okresli¢ nastpujace wi&ciwosci:
» skfad granulometryczny wg PN-88/B-04481
e zawart@¢ czesci organicznych wg PN-88/B-04481
6.2.2 Sprawdzenie zeggczenia nasypu.
Sprawdzenie zagzczenia nasypu polega na skontrolowaniu zgarnavartcci
wskaznika zagszczania Is wg normy BN - 77/ 8931-12.

7. OBMIAR ROBOT.

Ogoblne wymagania dotygze obmiaru rob6t podano w ST ,Wymagania ogolne”. pkt
0.0.7.
Jednostl obmiaru jest m (metr szécienny ) wykonanych robét ziemnych na podstawie
Dokumentacji Projektowej i pomiarow w terenie.

8. ODBIOR ROBOT.

Roboty ziemne uznaje ¢siza wykonane zgodnie z Dokumentadjrojektovs , jezeli
wszystkie wyniki bad@ przeprowadzonych przy odbiorach okazatyzgjodne z wymogami .
W przypadku gdyby wykonanie céojednego elementu rob6t ziemnych okazalQ si
niezgodne z wymaganiami , roboty ziemne uznaje z& niezgodne z Dokumentac]
Projektowa . W tym przypadku Wykonawca robo6t zobewmany jest doprowad&i do
zgodndci z wymaganiami i przedstafvie do ponownego odbioru. Dodatkowe roboty w
opisanej wyej sytuacji nie podlegajzaptacie.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.
Ogodlne wymagania dotyaeze ptatnéci podano w ST ,Wymagania ogoélne” pkt.0.0.9.
Ptatnagci podlega cal& uksztattowania terenu .

10. PRZYPISY ZWIAZANE.

10.1 Normy.

PN-86/B-02480 GRUNTY BUDOWLANE . OKR®E.ENIA

PN-74/B- 04452 GRUNTY BUDOWLANE . BADANIA POLOWE.

PN-88/B-04481 GRUNTY BUDOWLANE. BADANIA PROBEK GRNTOW.

PN-68/B-06050 ROBOTY ZIEMNE BUDOWLANE. WYMAGANIA WZAKRESIE
WYKONANIA | BADANIA PRXY ODBIORZE.



